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1. Johdanto

875PH analysaattori kuuluu 875-sarjan apujannitteellisten analysaattoreiden sarjaan. 875PH vastaanottaa
pH:n, ORP:n tai ioniselektiivisen elektrodin (ISE) mittaustiedot, niyttdd ne etupaneelin nidytossa ja valittda
tiedot integroidun kaksikanavaisen 4 ... 20 mA analogialdhdon, lisdvarusteena saatavan digitaalisen tietolii-
kenneportin ja kaksikanavaisen hélytysldhdon kautta.

Lihettimestd on saatavana paneeli-, putki- ja pinta-asennusmallit. Paneeliin asennettavan mallin suojaus-
luokka on NEMA tyyppi 1. Kun laite asennetaan paneeliin, ja kédytetddn Foxboron toimittamaa tiivistettd, sen
etupaneeli tayttdd suojausluokan NEMA tyyppi 4X vaatimukset. Putkeen ja seindlle asennettavat mallit ovat
poOlytiiviitd ja sdénkestidvid IEC [P65 luokan mukaisesti, ja kummankin ympéristéolosuhde- ja korroosion-
kestidvyysluokka on NEMA tyyppi 4X. 875PH-analysaattorit tiyttdvidt myos tarkeimpien testauslaboratori-
oiden sdahkdturvallisuusvaatimukset.

Laitteen ndyttoni on taustavalaistu 240 x 128 pikselinen LCD-néyttd. Talld pikseliméarilld voidaan tehdi
etupaneelin kaikkien toimintojen tekstit ja symbolit.

—AUAROI'I'US

Jos analysaattoria ei kdytetd Foxboron mééarittdmaillé tavalla, sen palo- ja sdhkdiskusuojaukset voivat huo-
nontua.

Kirjallisuusluettelo

Seuraavista dokumenteista 16ydat lisdtietoja.

Dokumentti Kuvaus

DP 611-164 | Mittapiirros - 875-analysaattorit
MI 611-226 | Ohje - 875-tietoliikenneohjelmisto
PL 611-158 |Osaluettelo - 875-analysaattorit
B0193XX FoxCom:in tarkistusluettelo
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2. Pikakaynnistys

Tamén osan tarkoituksena on:
¢ Auttaa analysaattorin kytkennéssi
¢ Perehdyttii laitteen konfigurointiin kdyttdonotettaessa
¢ Selvittdd normaalitoiminta mittaustilassa

Kytkenta

Paneeliin asennettavan 875PH-analysaattorin liitdnnét ovat kotelon takana ja kentélle asennettavan (putki- tai
seindasennus) alakotelossa. Laitteen liitdntdnapoihin padstddn kotelon pohjasta. Tee anturin kytkennét ylem-
pain kytkentdrimaan, AC-sy6ttojannitteen, analogialahdon, hilytysldhdon ja digitaaliset I/O-kytkennét
alempaan kytkentdrimaan kuvan 1 mukaisesti.

—AUAROI'I'US

Kaapeloinnit tulee tehdi paikallisten madrdysten mukaisesti.

—AUAROI'I'US

Analysaattori on valmistettu arvokilvessd mainitulle syottojénnitteelle. Tarkista ldhettimen kannessa olevasta
arvokilvestd oikea syottdjannite ennen kytkentés.
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Kuva 1. 875PH-analysaattorin kytkennét
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Tehdaskonfiguroinnin tarkastaminen

Nuolindppdimilla voit liikkkua tehdaskonfiguroinnissa liitteen A valikoiden mukaisesti. Tehtaan oletusarvot
kerrotaan liitteen B luettelossa, ja siind on myos sarake omille muistiinpanoille.

Kalibrointi

Analysaattorin kytkennén ja konfiguroinnin tarkistuksen/muutosten jilkeen on tehtdvi manuaalinen 2-pis-
teinen kalibrointi (Manual 2 Point) tai dlykés kalibrointi (Smart Cal). Kalibrointitilaan paéset painamalla
Mode-néppéinté niin kauan, ettd Cal-ilmaisin syttyy. Paina sitten Enter-nippéinté. Syoté kehotteessa sala-
sana, ja paina Enter. Kirjoita seuraavaksi kalibroijan nimi, ja paina Enter. Analysaattori ndyttdd Solution,
joka on ensimmdinen kategoria yldtason kalibrointivalikossa. Paina sitten Enter. Valitse nuoli alas-nip-
paimelld Manual 2 point tai Smart Cal ja paina Enter. Kalibroi analysaattori kehotteiden mukaisesti.

Perustoiminta mittaustilassa

Mittaustila on analysaattorin normaali toimintatila, ja se osoitetaan Measure-ilmaisimella. Kun néytt6 on
konfiguroitu yksikanavaisille tai skannaaville mittauksille, mittauksen otsikko, arvo ja yksikko ndytetdan.
Yksikanavaisissa mittauksissa palkkindyttd ndyttdd myds %-osuuden konfiguroidusta mittausalueesta. Jos
laite on konfiguroitu kaksikanavaisille mittauksille, mittauksen otsikko, arvo ja yksikkd néytetdédn kummal-
lekin kanavalle. Palkkindytt6 néyttdd kanavan 1 %-osuuden konfiguroidusta mittausalueesta. Miki tahansa
mittaus voidaan tuoda néyttoon viliaikaisesti Y1os ja Alas nuolindppdimilld. Néissé kayttdjén valitsemissa
mittauksissa ndkyy mittauksen otsikko, yksikot ja arvo. Palkkindyttod ei ndy ndiden mittausten niyton aikana.
Konfiguroituun valintaan voit palata Y1os ja Alas nuolindppédimilld. Konfiguroidun aikakatkaisuajan jalkeen
ndytto palaa automaattisesti konfiguroituun valintaan. Mittaustilassa ndytetddn myds vikaviestien naytot.
Halytysten tila osoitetaan kahdella ilmaisinlampulla.

Mista saan lisitietoja ?

Yksityiskohtaisempia ohjeita saat timén ohjekirjan seuraavista kohdista:
¢ Asennustietoja 16ydét kohdasta "Asennus"
¢ Yksityiskohtaisen selvityksen ndppdimista ja ilmaisimista 16ydat kohdasta "Nappdimet, ndytot ja il-
maisimet"
& Yksityiskohtaiset kalibrointiohjeet 16ydat kohdasta "Kalibrointitila".
¢ Yksityiskohtaiset konfigurointiohjeet 16ydédt kohdasta "Konfigurointitila".

Laitteen mitat 10ydét mittapiirroksesta DP 611-164.



3. Tekniset tiedot

Kaytto-, varastointi- ja kuljetusolosuhteet

Taulukko 1. Kiytto-, varastointi- ja kuljetusolosuhteet
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Vaikuttava tekiji | Referenssi toiminta- | Normaalit toiminta- | Toimintarajat Varastointi- ja
olosuhteet olosuhteet kuljetusrajat
Ympiériston 2342 °C -10 ... +65 °C -20 ... +75°C -40 ... +85°C
lampétila
Suhteellinen 50 £10 % 5...95% 5...95% 5...95%
kosteus Ei kondensoituva Ei kondensoituva | Ei kondensoituva
Syottojiannite Nimellisjénnite (a) Nimellisjénnite (a) | Nimellisjénnite (a)
+1% -15...+10% 20 ... +15%
Syéttojannitteen |50 tai 60 Hz £1 % 50 tai 60 Hz £3 % 50 tai 60 Hz £3 %
taajuus
Tarini Huomautus (b)
Kenttdasennus 1 "g" (10 m/s”) taajuusalueella 5 ... 200 Hz.
Paneeliasennus 0.25 "g" (2.5 m/s’) taajuusalueella 5 ... 200 Hz
Asennusasento Pystyasento Mikaé tahansa Miké tahansa

(a) Nimellisjannite on 24, 100, 120, 220 tai 240 V AC.
(b) Pakattu analysaattori kestéé normaalit kuljetus- ja késittelyolosuhteet vahingoittumatta.

Toiminnalliset ja fyysiset tekniset tiedot

Tuettavat anturit:

Taydellinen yhteensopivuus: 871A-1, -3, -4; 871PH-3, -4, -5, -6; kaikki EP460-sarjan anturit.
Yhteensopivuus vihemmilld diagnostitkkaominaisuuksilla: 871A-2; 871PH-1, -2.
Yhteensopivuus muiden valmistajien antureilla:
875PH analysaattori on yhteensopiva muiden valmistajien esivahvistimettomien antureiden kanssa, jos
niissd on yhteensopiva lampdtila-anturi. Foxborolta saat yksityiskohtaiset tiedot pyydettdessa.

Lahdon minimialue: 5 % tdydestd asteikosta.

Lahdon maksimialue: 500 % tdydesti asteikosta

Eristetty ulostulokuorma: 800 Q maksimi

Lampdétilan kompensoinnin tulot:
Pt 100 Q (2- tai 3-johdin)
Pt 1000 Q (2- tai 3-johdin)

Balco 3000 Q vastusanturi (2-johdin)

Tehonkulutus: Maksimi 17 W

Halytyskoskettimet: Tyyppi C, 5 A 250 V AC, 2 A 30 V DC, ei induktiivinen
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Digitaalitulot/1&hdot:
Napa DV+ sy6ttojannite: 4.5 V £3 % 10 mA maksimivirralla (analysaattorilta)
Napa DV- syéttdjannite: -20 V +1 % 10 mA maksimivirralla (analysaattorilta)

Tulot DI1 -DI4 (kdytetddn ainoastaan analysaattorin syottdmilla +4.5V/-20V 1ahdoilla):
Yldlogiikka: Varmista, ettd jannite on 2.7 ... 10 V
Alalogiikka: Varmista, etti piiri on auki tai jinnite on <0.8 V.
Tietojen tallennus:
Konfigurointi-, kalibrointi- ja toimintaparametrit sdilyvit haihtumattomassa muistissa >5 v.

Etdkonfigurointi:
RS-232 liitdnnidn kautta. Liittyméssd on kolme signaalilinjaa (RXD, TXD ja GND). 3 m pituinen kaa-
peli, jolla tietokone kytketdin analysaattoriin, kuuluu lisdvarusteena saatavaan konfigurointilaitteen va-
rustesarjaan. Jatkokaapelilla etdisyyttd voidaan lisdtd 15 m asti, ja kéyttdjin hankkimalla modeemilla
vielakin pidemmaksi.

Lisévarusteena saatavat digitaaliset tietoliikenneliittymét (tarkista saatavuus Foxborolta):

Yksi seuraavista mallikoodia kohti:
FoxCom

HART

DeviceNet

FOUNDATION Fieldbus

Maksimi etdisyys anturin ja analysaattorin valilla:
150 m esivahvistimella
15 m ilman esivahvistinta

Asennus: Paneeliin, putkeen tai seindasennuksena mallikoodin mukaisesti.

Kotelo:
Paneeliasennus: Peruskotelo tayttid NEMA 1 vaatimukset yleiskdyttoon sisétiloissa. Jos laite asenne-
taan paneeliin tiivisteineen kuvan 4 mukaisesti, kotelon etupinta tiayttia NEMA Type 4X, CSA
Enclosure 4X ja IEC IP65 mukaiset ymparistd- ja korroosio-olosuhteet.

Kenttdasennus (putkeen tai seinille): Kotelo tayttdd NEMA Type 4X, CSA Enclosure 4X ja IEC IP65
mukaiset ymparisto- ja korroosio-olosuhteet.

Paino:
Paneeliin asennettava: n. 1,8 kg
Putkeen tai seinille asennettava: n. 3,3 kg

EU- ja kansainviliset direktiivit:
Noudattaa EU:n sdhkdmagneettisen yhteensopivuuden (EMC) direktiivin 89/336/EEC vaatimuksia,
tayttien CENELEC- ja IEC-standardit seuraavasti:
¢ Kenttdasennus: EN50081-2 ja EN50082-2. Tayttdd myos NAMUR Part 1 héirionkestovaatimukset
(Saksalainen versio standardeista EN50081-2 ja EN50082-2).
& Paneecliasennus: EN61326, ANNEX A.
Seka kentille, ettd paneeliin asennettavat mallit noudattavat EU:n CE-merkinnin vaatimuksia.

Saastuttamisaste: Aste 2 ANSI/ISA S82.01 mukaisesti

Asennusluokka: Kategoria III ANSI/ISA S82.01 mukaisesti
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Tuoteturvallisuus:
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875-analysaattori tayttdé taulukon 2 sdhkoiset luokitukset. Halutessasi yksityiskohtaisia tietoja hyvék-

symistodistuksista, ota yhteys Foxboro Oy:06n.

Taulukko 2. Laitteen sihkoiset luokitukset

Testauslaboratorio, suojaustyypit ja alueluokitus Kiyttoolosuhteet Sédhkdisen luo-
kituksen koodi

CSA tavallisiin olosuhteisiin. Katso huomautusta (a)

CSA luokan I, osaston 2, ryhmien A,B,C ja D; luokan II, | Limpdétilaluokka T4.

osaston 2, ryhmien F ja G; ja luokan III, osaston 2 vaa- | Katso huomautusta (a) C

rallisiin olosuhteisiin.

FM tavallisiin olosuhteisiin. Katso huomautusta (a).

FM ei sytyttava, luokan I, osaston 2, ryhmien A, B, C, ja | Limpdtilaluokka T4. F

D; luokan II, osaston 2, ryhmien F ja G ja luokan III, Katso huomautusta (a).

osaston 2 vaarallisiin olosuhteisiin.

ATEX suojaus "n" vyohykkeelle 2; I1 3 G; EEx nC IIC. | Lampdtilaluokka T4. N

SAA kipinéimiton, kaasuryhmaélle IIC, vyohyke 2. Lampotilaluokka T4. A

UL tavallisiin olosuhteisiin - U

(a) Paneeliin asennettava laite pitdd asentaa seuraavasti:

Tavallisissa ja luokan I, osaston 2 olosuhteissa: asenna suojakoteloon estddksesi pddsyn jénnitteellisiin

osiin.

Luokan II ja luokan III, osaston 2 olosuhteissa: asenna pdlytiiviiseen koteloon.
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4. Asennus

Pakkauksen purkaminen

L.

2.
3.
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Ota analysaattori pakkauslaatikostaan ja tarkasta silmédmaéraisesti, ettei se ole vahingoittunut kuljetuk-

sessa.
Sailytd pakkauslaatikko tarkistuksen ajan.

Jos laite on vahingoittunut kuljetuksessa, ota yhteys rahdin kuljettajaan ja Foxboro Oy:66n.

Laitteen tunnistaminen

Laitekilvessd, joka on kiinnitetty paneeliin asennettavissa laitteissa kotelon yldosaan, ja kotelon oikealle puo-
lelle seinélle tai putkeen asennettavissa laitteissa, on mallinumero ja muut laitteen tiedot. Toisessa laitekil-
vessd, joka on kiinnitetty kotelon oikealle puolelle, on analysaattorin tirkeimmat konfigurointitiedot.

MODEL
STYLE
SERIAL No.
50 No.
ORIGIN

SUPPLY VOLTAGE

MAXIMUNM POWE R SRR ST

MAXIM UM VA 18 @ &0 HE
25 @ 50 HZ

ALARM CONTACTS ERERDKED
2A @ 30Vde

ANALOG OUTPUT SERRESITR N
LOCAL COM PORT

MALLI
VERSID (LAITE, OHJELMISTO)

SARJANUMERC
TILAUSHUMERD (JOS TIEDDSSA)
VALMISTUSPAIVE JA -PAIKKA
SYOTTOJAMMITE

MaKSIM TEHO

TEHOMEULUTLS

HALYTYSKOSKETTIMET

ANALOGIALEAHDST
TIETOLIKENME

Kuva 2. Esimerkki laitekilvesta

FEAN PN
F

Maas.
Ranga

B
Chm Part

Ty
Data

MOME

Kuva 3. Esimerkki konfigurointitietojen kilvesta
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Asennus

Paneeliasennus

Analysaattorin paneeliasennus esitetddn kuvassa 4. Katso mittapiirroksesta DP 611-164 paneeliaukon koko,
tilavaatimukset ja muut mittatiedot. Aseta analysaattori paneelin aukkoon etupuolelta, ja kiinniti paneeliin
mukana tulevilla kiinnitystarvikkeilla laitteen kehyksen kulmissa olevista rei'istd. Paneeliin asennettavan
analysaattorin peruskotelo tdyttdd NEMA 1 vaatimukset tavallisiin olosuhteisiin sisélld. Jos laite asennetaan
paneeliin, ja tiivistetddn paikalleen Foxboron toimittamalla tiivisteelld, kotelon etupinta téyttdd NEMA Type
4X, CSA Enclosure 4X ja IEC IP65 mukaiset ymparistd- ja korroosio-olosuhteet.

—AVAROI'I'US

1. Kaikki kytkentiliittimet sijaitsevat analysaattorikotelon takana. Sahkoisten luokitusten tayttamiseksi,
analysaattori pitdd asentaa suojakoteloon, joka estdd paédsyn jannitteellisiin osiin. Luokan II ja luokan III,
osaston 2 olosuhteissa, analysaattori pitdi asentaa polytiiviiseen suojakoteloon.

2. CE-vaatimusten mukaisessa asennuksessa tarvitaan maadoitettu metallikotelo. Kunnollisen maadoituk-
sen varmistamiseksi paneeliaukon kulmat johon analysaattori kiinnitetéén, eivéit saa olla maalatut.

(= _\ i /'h'Lla"".-'—':_.'

T
Lukkoaluslevy
Analysaattori s
o Y ' Panesli
Mylon aluslevy _\ /_ Mutter
—&=1 -8

Kuva 4. Paneeliasennus

Pinta-asennus

Kentille asennettavan analysaattorin pinta-asennus esitetddn kuvassa 5. Kiinniti asennuslevy analysaattoriin
mukana tulevilla ruuveilla, aluslevyilld ja lukkoaluslevyilld. Kiinnitd sitten asennuslevy asennuspintaan so-
pivilla ruuveilla. Katso mittapiirroksesta DP 611-164 tilavaatimukset ja muut mittatiedot. Kentélle asennet-
tava kotelo tiyttdd NEMA Type 4X, CSA Enclosure 4X ja IEC IP65 mukaiset ymparistod- ja korroosio-olo-
suhteet.
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Asennuslevy

/—Lu_kla-:nalu slevy

e Asennuspinta

\— Kiinnitysruui

Analysaattor

Aluskvy

Kuva 5. Pinta-asennus

Putkiasennus

Kentille asennettavan analysaattorin putkiasennus esitetdén kuvassa 6. Kiinnité asennuslevy analysaattoriin
mukana tulevilla ruuveilla, aluslevyilld ja lukkoaluslevyilla. Kiinnitd sitten asennuslevy DN50 tai 2" putkeen
mukana tulevilla kiinnitysosilla. Katso mittapiirroksesta DP 611-164 tilavaatimukset ja muut mittatiedot.
Kentille asennettava kotelo tdyttdd NEMA Type 4X, CSA Enclosure 4X ja IEC IP65 mukaiset ympéristo- ja
korroosio-olosuhteet.

T

3— =
|1 kkoaluslevy

‘\. . o Utk

MSEN

AsEnnu slevy —\

Analysaattor| —\ [

."""-——H I tysru v

(1= 11} Etl

Aluslewy
11 =

g /—U-ruwl
- =

Mutzn ukkoaluslavy

||

Kuva 6. Putkiasennus (kuvassa pystysuoraan putkeen)

Kaapelointi

—AUAROI'I'US

Kytkentdjen tulee tiyttdd voimassaolevat paikalliset méaédraykset. CE-vaatimusten mukaan sydttojannitteelld
tulee olla merkitty virtakytkin analysaattorin ldhelld kayttdjén helposti tavoitettavissa.
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—AVAROI'I'US

1. Analysaattorissa on virtapiirejé, jotka siséltdvét sahkdstaattisesta purkauksesta helposti vahingoittuvia
MOS-piirejd. Melko pienetkin jénnitteet voivat vioittaa MOS-piireji, josta seuraa oikosulkuja tai laitteen
huonontuneita ominaisuuksia. Foxboro suosittelee kdytettdvaksi MOS-piirejd kasiteltdessd maadoitus-
rannekkeita tai seisomista sdahkostaattisen purkauksen estavalld matolla.

2. Analysaattori on valmistettu arvokilvessd mainitulle syottdjannitteelle. Tarkista 1&hettimen kannessa
olevasta arvokilvesti oikea syottdjannite ennen kytkentéa.

— HUOM!

CE-vaatimusten mukaan:
1. AC-syottojannitekaapeli on pidettdva erillddn muusta I/O kaapeloinnista, erityisesti anturikaapelista.
2. Kaikkien kaapeleiden tulee kulkea maadoitetun metallisen suojaputken sisélla.

Anturin ja analysaattorin vélinen etiisyys ei saa olla yli 15 m ilman esivahvistinta tai 150 m esivahvistimen
kanssa. Jos esivahvistinta ei kéytetd, signaalin laatu heikkenee tdlld etdisyydelld. Esivahvistinta suositellaan
yli 6 m etdisyyksilla.

Paneeliin asennettava analysaattori

Paneeliin asennettavan analysaattorin kytkennét tehdddn suoraan kotelon takana oleviin liittimiin. Liittimien
kytkentd esitetdéin kuvassa 7 ja selvitys taulukossa 4.

Putkeen tai pinnalle asennettava analysaattori

Putkeen tai pinnalle asennettavan analysaattorin kytkentéliittimet ovat kotelon alaosassa. Niihin pdéstdan
alaosan pohjassa olevien kolmen aukon kautta. Kotelossa on myos kaksi puhkaistavaa lapivientié lisdkaape-
loinnille. Lapiviennit puhkaistaan samalla tavalla kuin muissakin sdhkokoteloissa.

Kaapelointi:
1. Irrota kotelon alaosan kansi irrottamalla siind olevat neljd ruuvia.
2. [Irrota kotelon kolmessa ldpiviennissé olevat suojatulpat, ja korvaa ne sopivilla ldpivientiliittimilla.

—AUAROI'I'US

1. NEMA 4X, CSA Enclosure 4X ja IEC IP65 miéraysten tiyttdmiseksi avoimet aukot on suljettava ja
kannet kiinnitettdvd. Asennuksessa on myos kéytettava luokituksen mukaisia asennusmenetelmié, suoja-
putkea ja liittimid. Taulukossa 3 on suositeltavia asennustarvikkeita.

2. RFI/EMI héirididen vdhentdmiseksi, asenna anturikaapeli ja syottojénnitejohtimet erillisiin maadoitettui-
hin metalliputkiin.

Taulukko 3. Suositeltavat suojaputket ja liittimet

Materiaali Suojaputki Liitin

Jaykkd metalli 1/2 " séhkoputki T&B* #370

Puolijaykkd muovi T&B #LTC 050 T&B #LT 50P tai
T&B #5362

Puolijaykka muovi, metallivah- Anaconda tyyppi HV, 1/2" T&B #LT 50P tai

vistus T&B #5362

Taipuisa muovi T&B #EFC 050 T&B #LT 50P tai
T&B #5362

* T&B = Thomas & Betts Corporation.

3. Ohjaa AC-syottojannitejohtimet oikeanpuoleisen ldpiviennin kautta, ja kytke alemman kytkentdriman
liittimiin kuvan 7 ja taulukon 4 mukaisesti.
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— HUOM!
CE-vaatimusten mukaan, AC-syo6ttdjannitekaapeli on pidettdva erillddn muusta I/O kaapeloinnista, erityi-
sesti anturikaapelista.

4. Ohjaa kaikki muut kaapelit (anturikaapelia lukuunottamatta) keskimmaisestd lépiviennisté, ja kytke
alemman kytkentdriman vastaaviin liittimiin kuvan 7 ja taulukon 4 mukaisesti.

5. Ohjaa anturikaapeli vasemmanpuoleisesta ldpiviennistd, ja kytke ylemman kytkentdriman vastaaviin
liittimiin kuvan 7 ja taulukon 4 mukaisesti. Jos kiytdt manuaalista 1dmpdétilan kompensointia, ja et kytke
lampéotila-anturia, oikosulje liittimet 1, 2 ja 2A kohinan minimoimiseksi.

6. Kytke RS-232 tietoliikenneliitédntd puhelinpistokkeella.

Kytkennit

VASTUSANT. PALUU [ @ ] 4
NESTEMAA
MaADoITUS) [ & ] 4
DIAGNOSTIKKA [@ | 8
EIKAyTOSSA [@ ] 6

VERTAILUELEK

VERTAILU
ELExTROD L& | &
MLUELEK 1§71 s
ANTURIN SYOTTO + ﬂ &

TRODIN SUCUA

ANTURIN SYOTTO - [@ ] 7

MG

=) [
= =
Nl,'\lN1—1—

"r'OTTG DIGITAL COMM ANAL Lﬁ«HDGT H.EL"FTYSZ HﬁxLYTYS1 SYO'I'I'O

DV yastusant. srommo FRE

Dh—

[ [3 ] comavasTusanT s-ooHoim [@ | 24
[®]coma
[s]

cone MTTAUSELEKTRODI [@ ] 3

[® Jcom mTTausELEKTRODIN
[5] sucJa[@ ] 3a

F!S-Eﬂ

|'l.-1A1 +
-.'1A'|—
MA2+
MAZ—
1NCI

[ [® Jon
EALE
[®]oi=

Q“ [®]oi4
S |0
| [®]

DIGITTULOT

Kuva 7. 875PH-analysaattorin kytkennit
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Liittimen nimitys

Kuvaus

Anturin kytkennit

1 Vastusanturin paluu
2 Vastusanturin syottd
2A Vastusanturi (3-johdin)
3 Mittauselektrodi
3A Mittauselektrodin suoja
4 Nestemaa (maadoitus)
5 Vertailuelektrodi
5A Vertailuelektrodin suoja
6 Anturin syotto (+)
7 Anturin syotto (-)
8 Diagnostiikka
G Ei kdytossd

Digitaali- ja analogiaviestien, hilytysten ja sy6ttojannitteen kytkennét

DI 1 "Auto Service" toiminnon digitaalitulo 1
DI 2 "Auto Service" toiminnon digitaalitulo 2
DI 3 Viestilld ohjattavan pitotoiminnon tulo
DI 4 Ei kdytdssd
COM 1, 2, 3,4 | Digitaalinen 1/O tietoliikenne
RS-232 Tietoliikenneliiténti (katso MI 611-226)
MAI1+, MA1- | Analogialdhto 1
MA2+, MA2- | Analogialdhtd 2
1C, INC, INO |Halytys 1
2C, 2NC, 2NO | Hilytys 2
L Syo6ttdjinnite, vaihe
N Syottdjannite, nolla
G Syottojannite, maadoitus

—A\MROI’I’US

Digitaalituloja kdytetién ainoastaan analysaattorin syottimalld jannitteella.

Digitaalitulojen kytkenniit

875PH -analysaattorissa on neljé digitaalituloa. Digitaalituloja DI 1 ja DI 2 kéytetdan "Auto Service" toi-

mintojen 1 ja 2 ohjaukseen. Digitaalituloa DI 3 kéytetddn viestilld ohjattavan pitotoiminnon tulona. Digitaa-
litulo DI 4 ei ole kdytossd. Ndiden toimintojen konfigurointitiedot 16ydét kohdasta "Auto Service 1", "Auto
Service 2" ja "Viestilld ohjattava pitotoiminto".

Digitaalitulon yldtason asettava jannite sydtetidén analysaattorin navasta DV+. Digitaalitulo aktivoidaan sul-
keutuvalla kytkimelld (kayttdja hankkii). Kun kytkin on suljettuna, digitaalitulon jédnnite on ylétasolla, ja kun
se on auki, jannite on alatasolla.

Seuraavissa kuvissa esitetdédn yleisimmaét kytkennét 875:n digitaaliseen kayttoliittyméaan.
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Kuva 9. Optisesti eristetty analoginen kytkin
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Kuva 10. Sdhkomekaanisen releen liitinta

Halytysten kytkenta

Analysaattoriin voit kytked ulkoisen hilytyslaitteen, kuten esim. hélytysvalon tai torven. Jokaisessa hélytys-
releessd on sulkeutuva toiminto, jota voidaan kayttdd kytkemadn ulkoinen laite péélle tai pois paaltd. Tapa
miten kytket ulkoisen laitteen analysaattoriin pitéd olla sama hélytystilan konfiguroinnin kanssa.

— HUOM!
Hilytyskoskettimet ovat tyyppid C, 5 A 250 V AC, 2 A 30 V DC, ei induktiivinen
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Kuva 11. Hilytyksen kytkenta jannitteellisessa tilassa
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Kuva 12. Hilytyksen kytkenti jinnitteettomaéssi tilassa
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Nappaimet, naytot ja ilmaisimet

Kéyttijan tarvitsemat ndppdimet, ndytot ja ilmaisimet sijaitsevat laitteen etupaneelissa. Etupaneeli ndkyy

kuvassa 13, ja taulukossa 5 on

selvitys sen toiminnoista.

— Tilan

ﬂsnﬂuﬂ oD [ conFG [CAL] DAG? ilmaisimet
Palkkinayttd — I Kanava 1

Nﬂ_r ttéa | L e f——

Tilan&ppéain

]
9 00 r-.-1e.:|su|'ernent”
. pH Kanava 2
2 5 00 Temperature ' Alarm 2
[#]
. fo @ =} Hilytyksen

ilmaisin

Muolingp pdimet

o 5p1' ‘% - — 1 Enter-néppiin
@ N IR

Kuva 13. Nédppiimet, niytot ja ilmaisimet

Taulukko 5. Niappéimet, niytot ja ilmaisimet

Néppéin, ndytto tai ilmaisin

Toiminta

Tilan ilmaisimet

Taménhetkisen toimintatilan ilmaisin palaa. Kun pitotila on aktiivinen,
HOLD-ilmaisin vilkkuu.

Néyttoalue Nayttd on graafinen paneeli, jossa tiedot niytetddn sekd kuvina ettd tekstina.
Palkkindyttd Nayttdd ndyton 1. kanavan arvon prosenteissa konfiguroidusta alueesta.
Kanava 1 Nayttdd konfiguroidut mittaukset.

Kanava 2 Nayttéd konfiguroidut mittaukset.

Hilytyksen ilmaisin Hilytyksen ilmaisin palaa, kun sitd vastaava hélytys on aktiivinen.
Tilandppdin Mode-nidppdimen jokainen painallus valitsee seuraavan toimintatilan (mitta-

us, tila, pito, konfigurointi, kalibrointi ja diagnostiikka).

Nuoli oikealle -néppdin

Télla voit siirtyd valikoissa eteenpdin.

Siirtdé kursoria oikealle tietojen syottokentdssa.

Mahdollistaa mittaustilassa suoran padsyn hilytyksen 2 asetusarvovalikkoon,
jos se on konfiguroitu asetusarvon hélytykseksi.

Nuoli vasemmalle -ndppéin

Talla voit siirtyd valikoissa taaksepéin.

Siirtdé kursoria vasemmalle tietojen syottokentissa.

Mahdollistaa mittaustilassa suoran padsyn hilytyksen 1 asetusarvovalikkoon,
jos se on konfiguroitu asetusarvon hélytykseksi.

Nuoli ylos -néppéin

Suurentaa numeroarvoa tai merkkié tietojen syottokentéssa.
Siirtdd poimintaluettelovalikon kohtia alaspiin.
Vastaa "kylla" kysymykseen.

Nuoli alas -ndppéin

Pienentdd numeroarvoa tai merkkii tietojen syottokentassa.
Siirtdd poimintaluettelovalikon kohtia ylospéin.
Vastaa "ei" kysymykseen.
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Taulukko 5. Nippédimet niytot ja ilmaisimet (jatkoa)
Niéppdin, niytto tai ilmaisin Toiminta
Enter -nippdin Hyviéksyy ja tallentaa poimintavalikon muutetun kohdan, numeroarvon tai
merkin tietojen syoton.

Naytto

Nayttond on 240 x 128 pikselinen taustavalaistu pistematriisi LCD-néytto.

Kaksikanavaisen mittauksen naytto
Tama ndyttd ndkyy mittaustilassa, kun analysaattori on konfiguroitu kaksikanavaiseksi mittaukseksi.

EEEE =TETOS | Aol | CONFRE | cal ] DiAG | — Tilan ilmaisin

] ——— Palkkindytt

8.00
2 5 00 Temperature }
DC i
. Otsikko, arvo ja yksikit

Measurement

pH

}-— Kanava 1, mittaus
Otsikko, arvo ja yksikét

Kanava 2, mittaus

Kuva 14. Esimerkki kaksikanavaisen mittauksen niytosti

Yksikanavaisen mittauksen niytto

Tama ndyttd ndkyy mittaustilassa, kun analysaattori on konfiguroitu yksikanavaiselle, skannaavalle tai kayt-

tdjan valittavalle mittaukselle.

[ =a70= [ Aolo | CONFIG JCAL] DIAG | — T llan iimaisin

Measurement

_— L Mittauksen otsikko

] - Palkkingytté

8.00 EH\

Mittauksen arvo

Mittauksen yksiket

Kuva 15. Esimerkki yksikanavaisen mittauksen niytosti
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Vikaviestit

Kun olet mittaustilassa ja piirissd on vikaa, niyttd vaihtelee mittausniiyton ja vikanayton vélilld (n. 2 s
vilein). Jos samanaikaisesti on useita vikoja, vakavin vika ndytetdan. Voit menné diagnostiikkatilaan selvit-
tdmadn vikaa tarkemmin ja saada ohjeita vian korjaukseen. Vikatyypit kerrotaan seuraavassa.

— HUOM!

Muutamat diagnostiikkatilat pitdd konfiguroida paille, jotta vikaviesti ndytettdisiin.

Anturivika (Sensor Fault)

Sensor Fault ndytetdan mittaustilassa (jos tdmé diagnostiikkatieto on otettu kayttoon), kun Leakage
(vuoto), ATC Short (Ldmpdtilan kompensointi oikosulussa), ATC Open (Lampotilan kompensointi poikki),
Glass (lasielektrodi), Low slope (matala kulmakerroin), Preamp (esivahvistin), Aging (vanheneva lasielek-
trodi) tai Coat (likaantuminen) vika esiintyy. Analysaattori on silti konfiguroitavissa. ATC Short tai ATC
Open vioissa mittaukset jadavit konfiguroituun arvoon.

Konfigurointivika (Configuration Fault)

Configuration Fault niytetidén mittaustilassa (jos tdma diagnostiikkatieto on otettu kéyttdon), kun virtaldh-
don (4-20 Range), lampotilan kompensoinnin (Comp Range) tai kanavan mittauksen nédytt6 (Meas Range)
ylittdd konfiguroidun alueen yli- tai alarajan.

Analysaattorivika (Analyzer Fault)

Mittaustilassa nédytettivd Analyzer Fault ilmaisee analysaattorivian. Ongelman vakavuudesta riippuen ana-
lysaattori voi silti olla konfiguroitavissa ja analogiamittaukset pidettdvissd vikaturvallisessa arvossa, jos niin
on konfiguroitu.

Digitaalinen vika (Digital Fault)

Digital Fault niytetdan mittaustilassa, kun digitaalisessa tietoliikenteessd on ongelmia.

Kulmakertoimen vika (Slope Error)

Slope Error néytetién konfigurointitilassa, kun kdyttdjian taulukoiden syo6tossa tehty virhe aiheuttaa virheel-
lisen kulmakertoimen.

Taulukon syottovika (Table Entry Error)

Table Entry Error niytetiin konfigurointitilassa, kun kayttdjén taulukoiden sy6tdssé on tehty virhe, kuten
esim. ettd yksi piste ei ole riittdva tilld alueella.

Salasana

Analysaattorin tietoturvallisuus on varmistettu salasanoilla, joita voidaan kayttda etupaneelista, etiohjauk-
sena tai digitaalisen tietoliikenneliitinnédn kautta. Kolmen turvallisuustason salasanat voidaan asettaa konfi-
gurointitilassa niin, ettid kayttdjat padsevit tasolle 1. Taulukossa 6 selvitetddn salasanoilla padsy analysaatto-
rin eri ominaisuuksiin.

— HUOM!

Salasanatasot 2 ja 3, vaikka ovatkin epdtdydellisempid kuin taso 1, ovat helpompia kayttd, silld niiden va-
likkopuissa on vihemmén kohtia.

Milloin tahansa salasanaa tarvitaankin, ndytto niyttdd Passcode 0000. Syoté salasanasi nuolindppaimill.
Kun oikeat numerot ndytetdédn, paina Enter-néppiinta.
Salasana raukeaa, kun vaihdat toiseen tilaan.
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Taulukko 6. Salasana
Olminaisuus Fi salasanaa Taso 3 Taso 2 Taso 1

Measurement Mode
I"r'I casurcment 1"rr 1||'r'r 1"r'r 1"1'!
Status Mode
Status W vV V V
Hold Made
Of X X X
On Present X x x
On Manual X X X
Configuration Mode
I"r'I casurcment 1I'r 1|I'rIr x x

Meas Units - Custom V x
Scnsor V vV X X
TCH.'.I.PCGJII.P 1I'r 1||'rIr x x
Custom Vv x
Display " W x X

Taulukon selitys: V = Katsoa ja X = Katsoa ja/tai muuttaa.
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Taulukko 6. Salasana (jatkoa)
Ominaisuus Fi salasanaa Taso 3 Taso 2 Taso 1

Analog Vv W X X
HART vV X X
FoxCom WV X X
Diagnostics Vv X
Autoservice V X
Signaled Hold vV X
Alarm W X X
Remote W X
Cal Parameters V X
Automaric Hold vV X
Timeouts W X
Date and Time V X
Analyzer Names V X
Passcodes X
LCD Adjustment Vv X
F;lctc:r}' Detfaultes V X
Calibration

Solution X X
Bench X X
Analog X X
Auto Service V X
[Magnostics

View Faults V vV V V
View History WV Vv V
Erase History X
Demand Report X X X

Taulukon selitys: V = Katsoa ja X = Katsoa ja/tai muuttaa.
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Tietojen katsominen ja muuttaminen

Status, Hold, Calibration, Configuration ja Diagnostics tiloissa joudut kulkemaan parametrikaavion ldpi
(nuolindppidimilld ja Enter -ndppédimelld) katsoaksesi, ja joissakin tiloissa muuttaaksesi, yksittdisen paramet-
rin arvoa tai tilaa. Konfiguroinnin helpottamiseksi, rakennekaaviot ovat seuraavissa kohdissa ja liitteessd A.

Huomaa, ettd ylos ja alas nuolindppdimilld voidaan kulkea poimintaluettelovalikossa kumpaankin suuntaan.
Huomaa my0s, ettd nuolindppédimilld voidaan siirtyd kohta kerrallaan tai suurentaa lukua yksi numero ker-
rallaan, tai siirtyd yhtijaksoisesti valikon tai lukusarjan lépi pitdmélld ndppéinta alhaalla.

Seuraavassa esimerkissd ndytetddn, miten nappaimid kiytetdan kaaviossa litkuttaessa, tehtdessé valinta poi-
mintaluettelosta ja syotettdessd numeroarvo. Kédytettdvassé esimerkissé konfiguroidaan konfigurointitilassa
lampéotilamittauksen ominaisuudet. Esimerkissd oletetaan elektrodiksi lasielektrodi, lampdétila-anturiksi 3-
johtiminen Pt 1000 vastusanturi ja lampoétilamittauksen yksikoiksi °F ja ldmpdtilan kompensoinniksi auto-
maattinen kompensointi 77 °F vikaturvallisella arvolla. Katso menetelméi kuvasta 16.

Electrode E Temp Typa E E
Glass e RTD .| RTD Type
t Artime riy = BALLO 2 Wire 1004
Other 2 Wire 100004
l 3 Wire 10042
3 Wire 100042

- E
|—— Temp Unit —== | Temp Mode

E —
! Celsius t Automatic T Fail Signal |
Fahrenheit Manual

Kuva 16. Esimerkki rakennekaaviosta

1. Siirry Electrode valikossa alas nuolindppédimelld kohtaan Glass, jos se ei jo ndy. Paina sitten Enter.
Naytto siirtyy kohtaan Temp Type.

2. Siirry alas nuolindppdimelld kohtaan RTD, jos se ei jo ndy. Paina sitten Enter. Naytto siirtyy kohtaan
RTD Type.

3. Siirry alas nuolindppdimelld kohtaan 3Wire 1000 Q2. Paina sitten Enter. Tim4 vahvistaa l[dmpotila-
anturin valinnan ja ndytto siirtyy kohtaan Temp Unit.

4. Siirry alas nuolindppdimelld kohtaan Fahrenheit, ja paina Enter. Tima vahvistaa valintasi ja ndyttd
siirtyy kohtaan Temp Mode. Analysaattorin kaikki ldmpdtila-arvot syotetddn nyt Fahrenheit-yksikdina.

5. Siirry alas nuolindppdimelld kohtaan Automatic, jos se ei jo ndy. Paina sitten Enter. Tdma vahvistaa
valintasi ja ndytto siirtyy kohtaan Fail Signal 000.0. Kymmenesosien numero vilkkuu.

6. Koska kymmenesosien numeroa ei tarvitse muuttaa, siirry vasemmalla nuolindppédimelld yksikdiden
numeroon. Muuta ylés nuolindppédimelld numero 7:ksi.

7. Siirry vasemmalla nuolindppédimelld kymmenien numeroon ja muuta se ylos nuolindppdimelld 7:ksi.
Olet nyt asettanut arvoksi 77.0, joten paina Enter lukeman tallentamiseksi.

— HUOM!

Useimmissa tapauksissa toistuva vasemman nuolindppdimen painallus palauttaa sinut aikaisempiin valikoi-
hin. Numeroarvoja syotettdessad vasen nuolindppdin ei toimi tissa tarkoituksessa.
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Paiasy eri toimintatiloihin

Haluttu toimintatila valitaan painamalla Mode nippdinti etupaneelista. Nappadimen jokaisella painalluksella
voidaan valita jarjestyksessd seuraava toimintatila. Katso kuvaa 17. Kun paiset haluttuun kohtaan, paina
Enter.

|'-f-.-1EA5|_|F!E | sTATUS ™| HOLD  e=|CONFIGURE[=]| CALIBRATE e DlAG _|

Kuva 17. Tilaniippidimen toiminta

Mittaustila (Measure Mode)

Mittaustila on analysaattorin normaali toimintatila. Analysaattori kdynnistyy mittaustilassa. Jos jokin muu
tila on aktiivisena ja haluat mennd mittaustilaan, paina Mode-nippéintd kunnes Measure-ilmaisin syttyy.

Mittaukset ovat kayttdjan konfiguroitavissa ndyttiméan pH-, ORP- tai ISE- mittausta, prosessin lampotilaa,
absoluuttista millivolttisignaalia tai analogialdhdon arvoa.

Mittaustila kayttda yhté neljastd niytolla esitettédvistd kohdasta: Single (yksikanavainen), Dual (kaksi-
kanavainen), Scan (skannaava) tai User Selected (Kdyttdjdn valittava). Ensimmaéiset kolme asetetaan konfi-
gurointitilassa. User Selected otetaan kdyttoon ylos ja alas nuolindppdimilla. Katso kuvaa 18.

¢ Single: Mittauksen otsikko, arvo ja yksikko ndytetdén. Palkkindyttd ndyttdd arvon prosenttiosuuden tiy-
destd asteikosta.

¢ Dual: Kaksi mittauksen otsikkoa, arvoa ja yksikkod nédytetdédn. Palkkindyttd néyttdd ensimmaéisen kana-
van prosenttiosuuden tdydestd asteikosta.

¢ Scan: Useita mittauksia voidaan valita vuorottelemaan niyt6ssd madratylla skannausajalla. Kun
analysaattori on skannaustilassa, palkkindytto ei toimi.

¢ User Selected: Miké tahansa mittaus voidaan vierittdd véliaikaisesti ndyttoon ylos ja alas nuolinip-
paimilld. Naytto ndyttdd mittauksen otsikon, arvon ja yksikon. Palkkindytto ei toimi. Naytto palautuu
konfiguroituihin arvoihin painamalla Mode-ndppdinti, tai kun aikakatkaisu palauttaa sen.

Diagnostiikkatoiminto on kdynnisséd koko ajan mittaustilassa. Jos laitteeseen tulee vika, ndyttd vuorottelee
mittausndyton ja vikandyton valilld. Jos laitteessa on useita vikoja samanaikaisesti, vakavin vika ndytetdan.
Voit sitten mennd diagnostiikkatilaan selvittimdén vikaa tarkemmin ja saada ohjeita vian korjaukseen. Ha-
lytys- ja analogialdhd6t my0s ilmaisevat vian, jos ne on niin konfiguroitu. Jos hilytyksen syyni on vika, se
voidaan vaientaa diagnostiikkatilassa ettei se vaikuttaisi hilytystoimintoon.
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Voit my0s katsoa analysaattorin mittaustietoja PC:Itd "Hyperterminaalilla". Jos haluat tehdé nédin, kytke
analysaattorin RS-232 portti tictokoneesi sarjaporttiin. Varmista, ettd tictokoneesi porttiasetukset vastaavat

analysaattorin asetuksia. Katso kohtaa "Etéohjaus".

Tilan osoitus (Status Mode)

Katso kuvaa 20.

Tilan osoituksessa voit katsoa mittauksen ja jérjestelmén parametreja, ja siten arvioida piirin suorituskykyaé.
Tassd tilassa et voi muuttaa niitd. Kaikki mittaukset ja 1dhtoviestit jatkuvat normaalisti silld aikaa, kun olet

tilan osoituksessa.

[MEASUREREr g HOLD | CONFIG ] Cal | DiAG

Status Mode. Use the Up/Down amows to scroll
through list. Mode returns to Measure

T

Temperature -
25.0°C -

Kuva 19. Esimerkki tilanfiytosti

Tilan caoitin

Cihjeviesti

Parametri

Tamanhetkinen tila
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Status-tilaan pééset painamalla Mode-nédppdintéd niin kauan, ettd Status-ilmaisin syttyy. Paina sitten Enter.
Valikossa voit liikkkua ylos ja alas nuolindppédimilld. Katso kuvaa 20. Nayttd palautuu mittaustilaan, kun
painat Mode-nippéinté tai kun aikakatkaisu palauttaa sen. Status-valikko sisdltdé seuraavat parametrit:

Taulukko 7. Tilaparametrit

Parametri Kuvaus Yksikot Huomautukset
Temperature Anturin prosessildimpétila Lampdotila
Absolute Kompensoimaton mittaussignaali anturilta | Mittausyksikkd
ATC Resistance Lampotilan kompensaattorin resistanssi Q, kQ
Slope % Kulmakertoimen poikkeama prosentteina %
viime kalibroinnista.
Slope mV Muutos mV/pH tai mV/dekadi viime kalib- mV/pH Jos pH tai ISE.
roinnista. mV/dekadi
Asymmetry Epdsymmetrinen potentiaali (mV-ero teo- mV Jos ei ORP- mittaus.
reettisen isopotentiaalipisteen ja todellisen
pisteen vililld viime kalibroinnista).
Preamplifier Esivahvistimen teho mW
Cal Person Viimekertaisen kalibroijan nimi ---
Cal Date Viimekertainen kalibrointipdiva ---
(kk/pv/vvvv)
Cal Type Viimekertaisen kalibroinnin tyyppi (liuos, ---
tehtaan oletusarvo tai penkkikalibrointi).
Cal Temperature Viimekertaisen lampdétilakalibroinnin
tyyppi (oletusarvo, oma, liuos, vikaturval-
linen, manuaalinen).
Cal Point One Kalibrointipisteen 1 arvot pH jamV
Cal Point Two Kalibrointipisteen 2 arvot pH jamV
Analog 1 Analogialdhto 1 mA
Analog 2 Analogialdhto 2 mA
(tai HART tai FoxCom analogial&hto, jos
asennettu).
Tag Name Laiteposition nimi ---
Location Mittauksen sijainti ---
Sales Order Number | Myyntitilauksen numero ---
MS Code Mallikoodi ---
Serial Number Sarjanumero ---
Software Version Ohjelmaversio ---
Device Name Laitteen nimi ---
Device Type Laitteen tyyppi ---
Comm Type Digitaalisen tietoliikenneyhteyden tyyppi --- Jos asennettu.
Tag Num Laiteposition numero ---
Line Frequency Vaihtojénnitteen taajuus Hz

Time

Tamaéanhetkinen aika

Date

Tédménhetkinen paiviméari

History Log

Nayttdd enintddn 10 uusinta historialokin
tietoa (jos nikyvissd).

0 ... 10 tietoa nékyy.

29




MI 611-225

Lokakuu 2000
{ STATUS }
] ] ¥
Temperature Cal Type MS Code Date
| I
i
Absolute Cal Temperature Serial Number HISTORY
ENTRY #1
! [1
] L ]
ATC Resistance Cal Point One Software Version NISTORY
ENTRY #2
j i
Slope % cal Point Two Davice Name .
Slope mV Analog 1 Device Type i
HISTORY
! ENTRY #10
Analog 2 Comm Type
Asymmetry ior thFIT ¥e |
or FoxCom
if installed)
Preamplifier Tag Number
[
Tag Name 1
Cal Parson Line Frequency,
Location :
Cal Data Time
] [
Sales Order Number

Kuva 20. Status-tilan rakennekaavio

Pitotila (Hold Mode)
Katso kuvaa 22.
Pitotilassa voit pitda lahtoviestid manuaalisesti méaarityssé arvossa, jolloin analysaattorin konfigurointi, ka-

librointi tai anturin huolto voidaan tehda sddtopiirid hairitsemattd. Lahtoviestit ajetaan ennalta konfiguroituun
tilaan, tai pidetdén timénhetkisissi arvoissa. Kalibroinnin aikana analysaattori jatkaa todellisia mittauksia.
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Hold-tilaan paiset painamalla Mode-nidppdinti niin kauan, ettd Hold-ilmaisin syttyy. Paina sitten Enter.
Kehotteessa Passcode 0000, syota salasana tasolle 1, 2 tai 3 ja paina sitten Enter-ndppéinta.

Jos syotét vadrian salasanan, nédyttd palaa kohtaan Passcode 0000. Kun syotit oikean salasanan, ndytossa
lukee hetkellisesti Unlocked (lukitus avattu), ja muuttuu sitten ndytoksi Hold Mode/Off. Katso kuvaa 22.
Hold Mode-valikossa valitse On Present asettaaksesi pitotilaan kaikki arvot ja tilat niiden timénhetkisille
tasoille, tai On Manual asettaaksesi kaikki arvot ja tilat halutuille tasoille.

— HUOM!

Jos syotit tason 3 salasanan ja valitsit Manual, voit kytked pitotoiminnon, mutta et voi muuttaa asetuksia
Manual-tilassa.

Konfigurointitilassa voit liséksi kdyttdd Automatic Hold parametria aktivoimaan pitotoiminnon automaatti-
sesti aina, kun menet kalibrointi- tai konfigurointitilaan. Téssa konfigurointitilan parametrissa voit valita Off,
Present tai Manual. Kuitenkin, jos valitset Manual, sinun on mentéva pitotilaan asettaaksesi arvot.

[MEASURE] s7aTus RSB CONFIG [CAL | DIAG] f— Tilan ilmaisin
Assign and activate cutputs, Use Up/Down arrows
to selact state, Prass ENTER. Ohjeviest

HDld MDde o Parametri
Off -—

On Present, On Manual, Of g

Taménhetkinen valinta

Yaihtoshdot

Kuva 21. EsimerkKi pitotilan niytosti

Jos valitset On Present ja painat Enter-néppaintd, ndytossa lukee hetkellisesti Hold Engaged ja sitten se
etenee mittaustilaan 1dhtdviestien ollessa pitotilassa.

Jos valitset On Manual ja painat Enter-ndppiintd, naytto etenee kohtaan Alarm 1, joka on parametriluette-
lon ensimmaéinen kohta, jonka arvoja ja tiloja voidaan asettaa halutuille tasoille pitotilan aikana.

Asettaaksesi ldhtoviestin Alarm 1:lle ja Alarm 2:lle, valitse Maintain pitddksesi hdlytyksen sen timanhetki-
sessé tilassa pitotilan ajan. On aktivoidaksesi hélytyksen pitotilan ajaksi, tai Off kytkeédksesi hilytyksen pois
pailta pitotilan ajaksi.

Asettaaksesi ldhtoviestin Analog 1:1le ja Analog 2:lle, valitse Live, jos et halua 1dhtoviestid pitotilaan tai
Fixed pitddksesi lahtoviestin halutussa arvossa. Jos valitsit Fixed, sy6td arvo 3.8 ... 20.5 mA 0.1 mA lisdyk-
sin.

Jos olet asentanut FoxCom:in, HART:in tai jonkin muun digitaalisen tietoliikenteen, voit pitéd jokaisen digi-
taalilihdon mittaus- ja ldmpdétila-arvot halutuissa arvoissa. Tee tima niin, ettd syotét arvot kohtiin Digital
Measure ja Digital Temp. Mittausyksikoind ovat kohdassa "Measurement" konfiguroidut yksikot. Arvon
tulee olla konfiguroidulla asteikolla. Lampo6tilan mittausyksikoinéd ovat kohdassa "Temp Unit" konfiguroidut
yksikot. Arvo voi olla -20 ... +200 °C 0.1° lisdyksin.

Kun olet lopettanut manuaaliset valinnat, ndytossa lukee hetkellisesti Hold Engaged ja etenee sitten mitta-
ustilaan.
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Kun pitotila on pailld, Hold-ilmaisin vilkkuu silld aikaa kun olet muissa tiloissa osoittaen, ettd 1ahtoviesti on
pitotilassa. Mittauksen pitotila voidaan pitdd palla rajoittamattoman ajan.

Pitotila vapautetaan painamalla Mode-ndppdinté niin kauan, ettd Hold-ilmaisin syttyy. Kehotteessa Pass-
code 0000, syoté salasana tasolle 1, 2 tai 3 ja paina sitten Enter-nidppdinta.

Jos syotét vadran salasanan, ndyttd palaa kohtaan Passcode 0000. Kun syotit oikean salasanan, ndytossa
lukee hetkellisesti Unlocked (lukitus avattu), ja muuttuu sitten ndytoksi Hold Mode/On Present tai Hold
Mode/On Manual. Valitse ylos ja alas nuolindppdimilld Off ja paina Enter. Naytossa lukee hetkellisesti
Hold Released ja etenee sitten mittaustilaan.

— HUOM!

Jos kdytidt Automatic Hold ominaisuutta, palaa mittaustilaan vapauttamaan pitotila.

F———— -
E —
HOLD ﬁ?isucntégf —a=] UNLOCKED

'

Hold Mode
d
Off —E- Hﬂmsed
U On Prazent —E-'lll-':lﬁlélaged I e
E E
2n Manual T salmare ] Alarm 1 | Alarm 2 E
taso 1 tai 2] Maintainad Maintainad
on t on
O Ot
L‘ Analog 1 Analog 2
- E - E
t Live e E = Live =
Fied  |—wlAnalog1 || " [Fred  |—~Tanalogz =
— -1 E — E
—-l Digital Maasure l—-l Digital Temp* >—|

{Jos salasama, '

E0d) |Ho|d Enuﬂg@d! ~{MEASURE

*Jos digitaalinen tietoliikenne on asennettu

Kuva 22. Pitotilan rakennekaavio

Kalibrointitila (Calibration Mode)

Analysaattorin kalibrointirutiinit suunniteltiin yksinkertaisiksi ja virheitd eliminoivaksi.

Nelja kalibrointirutiinia on kéytettdvissi. Katso kuvaa 24. Ensimmaisella rutiinilla Solution voit syottia tai
muuttaa liuoksesi arvon tai arvot. Kalibrointimenetelminé ovat manuaalinen 1-pistekalibrointi (poikkeama-
kalibrointi; mittausarvon siirto vakioarvolla), tai manuaalinen 2-pisteinen liuoskalibrointi. 2-pisteinen liuos-
kalibrointi on padkalibrointimenetelma. Sitd pitdisi kdyttdd aina, kun anturi on vaihdettu ja sdédnnéllisin va-
lein sovelluksesta riippuen. Toinen rutiini, Bench ( penkkikalibrointi), tehddén syottdmallé jannite analy-
saattoriin tai palauttamalla tallennettu "Tehtaan oletusarvo" kalibrointi. T4té kalibrointia kdytetddn yleensa
vain silloin, jos analysaattorin kanssa on ongelmia.
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Kolmannessa rutiinissa, Analog n, analogialdhtéjen 4 mA ja 20 mA arvoja voidaan sdétii. Neljadnnessé ru-
tiinissa, Autoservice, analysaattori puhdistaa anturin automaattisesti ja/tai tekee 1- tai 2-pistekalibroinnin
konfiguroinnin mukaisesti.

— HUOM!

Foxboro suosittelee kalibrointipdytakirjan pitdmistd. Kun mV-arvot ja kulmakertoimen arvo merkitidén poy-
tékirjaan, niiden perusteella voidaan suunnitella antureiden huollot ja vaihdot.

Kalibrointitilaan padset painamalla Mode-ndppdinta niin kauan, ettd Cal-ilmaisin syttyy. Paina sitten Enter-
nappaintd. Hold-ilmaisin vilkkuu, jos mittaukset ovat pitotilassa. Kdytd Mode-nappéinta poistuaksesi kalib-
rointitilasta ja palataksesi mittaustilaan.

) STATUS s — Tilanilmaisin
Use arrow t-_-.;;-lzlfll_;tl:lig:glg\jt?E-:Ill:lspln;. prope Ohjeviesti
Manual 1 Point = Parameti
?l:l et [\luutettava [ukema
Current Setting is: 7.0 pH - Téaméanhetkinen asetus
MIMN -2.0 MAK 15,0 e Aluevaihtoshd ot

Kuva 23. Esimerkki kalibrointindytosta

Syota kehotteessa salasana tasolle 1, 2 tai 3, ja paina Enter-ndppdintd. Kun syo6tit oikean salasanan, nidytto
vastaa yhdelld kolmesta tavasta riippuen siitd miten Automatic Hold on konfiguroitu. Jos automaattinen
pitotila on konfiguroitu Off-tilaan, ndytt6 varoittaa siité, etti laite ei ole pitotilassa ja kehottaa painamaan
Enter jatkaaksesi tai Mode poistuaksesi. Jos automaattinen pitotila on konfiguroitu Present-tilaan, néytto
varoittaa, ettd pitotila on padlld mutta ldhtoviestit pidetddn timénhetkiselld tasolla, ja sitten laite avaa luki-
tuksen. Jos automaattinen pitotila on konfiguroitu Manual-tilaan, ndytto nayttda hetkellisesti Hold Engaged
ja Unlocked.

Seuraavaksi sinua pyydetdédn syottdiméadn kalibroijan nimi (Calibrator's Name). Kun olet kirjoittanut nimesi,

paina Enter ja analysaattori ndyttdd ensimmaisen kategorian ylitason kalibrointikaaviossa eli Calibrate.
Katso kuvaa 24.
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CAL
r—===1
E
Passcode Ed Unlocked —= Calibrator’'s Name
{IF = 0000) —‘
- O
Calibrate
- E
Solution -'H'-@
E
Bench - @
~(3)
Analog 1 ——
E
Analog 2 "'""‘@
E
Auto Service 1* - ‘9 * Jos Auto Sarvice Type = Off ja
auto Service 2" @ Sendce Initiate = Manual

Kuva 24. Kalibrointikategorian rakenne

Liuoskalibrointi (Solution Calibration)
Katso kuvia 25 ja 26.

Liuoskalibrointimenetelmid on erilaisia. Manual 1 Point (Manuaalinen 1-piste) tai Manual 2 Point liuoska-
libroinneissa voit syottad tai muuttaa liuoksesi arvoja. Manuaalista 1-pistekalibrointia voidaan kuitenkin
kéyttdd vain silloin, kun ensin on tehty manuaalinen 2-pistekalibrointi anturin kanssa.

— HUOM!

ORP-mittauksessa voidaan kayttdd pelkistddn manuaalista 1-pistekalibrointia.

Smart Cal (Alykis kalibrointi) liuoskalibrointia voidaan kiyttii pH-mittauksessa. "Smart Cal" kalibroin-
nissa on automaattinen puskuriliuoksen tunnistusmekanismi, joka lukitsee puskuriliuoksen jonka arvo on
lahimpéni anturilta tulevia millivoltti- ja 1ampoétila-arvoja.

Jos teet minké tahansa edellé kerrotuista liuoskalibroinneista, valitse Solution yldtason kalibrointikaaviosta.

Jos kéytdt uutta tai erilaista anturia, tarkista ennen liuoskalibrointia, ettd "Status" tilan ldmpoétila vastaa liuok-
sesi todellista lampdtilaa. Jos siind on eroa, todellinen ldmpétila pitdé syottdd ennen kalibroinnin aloitusta.
Témaé tehddén niin, ettd valitset Temp Adjust, Solution Cal-valikosta. Aseta anturi liuokseen ohjeviestin
kehottaessa, ja paina Enter. Liuoksen ldmpdtila ndytetdin seuraavaksi. Jos Temp Stability on konfiguroitu
On-tilaan, ndytossé lukee Stabilizing niin kauan, ettd stabiilisuus on saavutettu. Kun viesti hdvida, paina
Enter. Jos Temp Stability on konfiguroitu Off-tilaan, niytossé lukee Stability Off. Odota mittauksen sta-
biloitumista, ennen kuin painat Enter. Ladmpdétila ndytetdin nyt editointiruudussa. Jos lukema ei ole oikein,
muuta se oikeaksi ja paina Enter. Syétettivit arvot voivat olla -20 ... 200 °C 0.1° lisdyksin. Lampdtilan
yksikko on konfiguroitu jo aikaisemmin kohdassa "Lampdtilan mittauksen yksikkd". Kun olet valmis, paina
Enter. Ohjeviesti ilmoittaa Calibration Completed (kalibrointi valmis). Paina Enter uudelleen palataksesi
kalibrointivalikkoon.
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Manuaaliset kalibroinnit (Manual Calibrations)

Jos teet manuaalisen kalibroinnin, valitse lampotilan méérityksen jdlkeen Solution Cal-valikosta Manual 1
Point tai Manual 2 Point. Manuaalista 1-pistekalibrointia kaytetdén, jos korjaat jérjestelmén nollan siirty-
maa.

Aseta anturi liuokseen ohjeviestin kehottaessa ja paina Enter. Jos Meas Stability on konfiguroitu On-tilaan,
nédytossé lukee Stabilizing niin kauan, etté stabiilisuus on saavutettu. Kun viesti hévida, paina Enter. Jos
Meas Stability on konfiguroitu Off-tilaan, ndytossa lukee Stability Off. Odota mittauksen stabiloitumista,
ennen kuin painat Enter.

Jos lukema ei ole oikein, muuta se oikeaksi ja paina Enter. Ohjeviesti niyttdd Calibration Completed (ka-
librointi valmis) 1-pisteiselle kalibroinnille tai kehottaa asettamaan anturin toiseen liuokseen 2-pistekali-
broinnissa. Jos teet 2-pistekalibroinnin, toista edelld kerrottu menettelytapa. Kun olet valmis, paina Enter
palataksesi kalibrointivalikkoon tai Mode palataksesi mittaustilaan.
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@.H. SOLUTION CAL
Manual 1 Point --E
Manual 2 Point ;
t Smart Cal
Temp Adjust ‘_I
Put Sersor E - ' ' E | Calibration
—==| I Solution Stabilizing w=| Edit Raading Completad
E
Incomact Entry
’ Abort '
Tty E
Put Sansor E . E ] _ . ! E
™ In Solution 1 =|Stabilizing *] Edit Reading
1 E
Incorrect Entry
ABart E—@
t Hatry E
Put Sensor E_ . . E_| calibration -
—*| |nSalution 2 Stabilizing ™ Edit Reading o Complatad —
1 E
Incorract Entry
Abort -
’ Hetry
Put Sensor E . ' E_ | calibration
- ; | Stabilizin p Temp Adjust S -
In Soluticn o P A Complated
E
Incorract Entry
t Abort E -—@
FaTTy E_l

Kuva 25. Liuoskalibroinnin rakennekaavio
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Alykis kalibrointi (Smart Calibration)

Jos teet dlykkéén kalibroinnin, valitse lampotilan méadrityksen jalkeen Solution Cal-valikosta Smart Cal.

Aseta anturi liuokseen 1 ohjeviestin kehottaessa ja paina Enter. Jos Meas Stability on konfiguroitu On-ti-
laan, ndytossa lukee Stabilizing niin kauan, ettd stabiilisuus on saavutettu. Kun viesti hdviaa, paina Enter.
Jos Meas Stability on konfiguroitu Off-tilaan, odota mittauksen stabiloitumista ennen kuin painat Enter.

Naytto ilmoittaa, mikd puskuriliuos on sopiva. Ohjeviesti pyytid asettamaan anturin toiseen liuokseen. Toista
edelld kerrottu kalibrointimenetelma télléd liuoksella. Kun olet valmis, paina Enter palataksesi kalibrointiva-
likkoon tai Mode palataksesi mittaustilaan.

Put Sensor E i E_ | Auto-Buffer E
@ in Solufion 1 ] Stabilizing Failure

Solution 1 is

Buffar 33 pH —|
E - E
I_- Put Sensor E Stakilizing = | auto-Buffer __,@

in Solution 2 h " | Failuna

Solution 2 is -
Buffar X0 pH ®

Kuva 26. Alykkiin kalibroinnin rakennekaavio

Penkkikalibrointi (Bench Calibration)
Katso kuvaa 27.

Jos teet laitteen penkkikalibroinnin, mééaritd Bench yldtason rakennekaaviosta. Tdmaén jilkeen on kaksi mah-
dollisuutta. Voit palata tallennettuun tehtaan oletusarvokalibrointiin valitsemalla Default ja painamalla En-
ter. Toinen mahdollisuus on varmistaa analysaattorin kalibrointi (ilman anturia) sy6ttdmaélla teoreettiset mil-
livolttiarvot. Jos haluat tehdé timén, valitse User Bench ja paina Enter.

— HUOM!
Penkkikalibrointi ei poista "Calibration Fault" vikahilytysta. Se voidaan poistaa ainoastaan liuoskalibroin-
nilla.

Millivolttikalibroinnin menetelmé on seuraava:

Irrota kaikki johtimet analysaattorista.

Kytke millivolttigeneraattori anturin tulonapojen vilille seuraavasti: positiivinen napaan 3 ja negatiivi-
nen napaan 4. Kytke navat 4 ja 5 yhteen.

3. Ohjeviestin kehottaessa, sdddd millivolttisy6tto taulukon 8 kaavalla mééritettyyn 1. arvoon ja paina En-
ter. Jos Meas Stability on konfiguroitu On-tilaan, niytossi lukee Stabilizing niin kauan, etté stabiili-
suus on saavutettu. Kun viesti hdvidd, paina Enter. Jos Meas Stability on konfiguroitu Off-tilaan, odota
mittauksen stabiloitumista ennen kuin painat Enter.

N —
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Taulukko 8. Millivolttisyoton kaavat
Mittaustapa mYV -syoton kaava Esimerkit
Lasi pH (pH-7) x (-59.16) pH 0: (0-7) x (5§9.16) = +414.1 mV

pH 14: (14-7) x (59.16) = -414.1 mV

Antimoni pH

(PH-1) x (-55)

pH 0: (0-1) x (55.00) =+55.0 mV
pH 7: (7-1) x (5§5.00) = -330.0 mV

ORP

(mV)

Syotd absoluuttinen millivolttilukema.

ISE

(59/n) x log [ndyte ppm/standardi ppm] + standardi
mV, jossa n = varaus ja valenssi (2, 1, -1, -2).

Fluoridianturi EP459A

Standardi 1 ppm on noin 118 mV
Varaus on negatiivinen ja monova-
lenttinen (n =-1)

(59/-1) log [ppmX/1 ppm] + 118 mV
ppm 1 =118 mV

ppm 2 =100 mV

ppm 10 =59 mV

4. Jos lukema on véérin, muuta se oikeaksi (0.01 % tarkkuudella) ja paina Enter.

5. Jos kalibroinnin tdma kohta on tehty oikein loppuun asti, ndyttd kehottaa sddtdméaan millivolttisy6ton
toiseen arvoon ja toistamaan kalibroinnin.

6. Kun kalibrointi on tehty oikein loppuun asti, néytdssé lukee Calibration Completed.

7. Jos jompikumpi osa kalibroinnista meni véirin, ndytdsséd lukee Incorrect Entry. Paina Enter kaksi ker-
taa palataksesi kalibrointivalikkoon.

8. Kytke lopuksi anturin johtimet, ja konfiguroi Temp Mode uudelleen Automatic tai haluamallesi
Manual asetukselle tarpeen mukaan.
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@..I_E.. Bench : _ Se———
estore defau es/MNo
: peiut E ™ for Bench Cal
Lsar Bench —|
Connact E E ] ] E
m¥ Sourca | Stabilizing #=| Edit Reading
*E
Incorrect Entry
# Abort £_®
Retry E
»{ Connact | En | Stabilizin Ed o - E_| Calibration -
mY Source H =1 Edit Reading ™| Completad -
E
Incomact Entry 1
! Abort -_®
Retry

Kuva 27. Penkkikalibroinnin rakennekaavio

Analogiaviestit 1 ja 2 (Analog 1, Analog 2)

Téssd lisdkohdassa voit sditdd 4 mA ja 20 mA arvoja.

Menetelma on seuraava:

1. Kytke digitaalinen virtamittari napojen MA1+ ja MA1- vilille analogiaviestilld 1, ja napojen MA2+ ja

MAZ2- vilille analogiaviestilla 2.
2. Kun Analog n nikyy, paina Enter. Naytt6 vaihtuu nidytoksi Analog n 4 mA.

3. Kalibrointi on tehty, kun virtamittarisi lukema on 4 mA. Sd4di lukemaa valitsemalla vaadittava muutos-
aste, Coarse (karkea), Medium (keskiméiriinen) tai Fine (hienosdétd) vasemmalla ja oikealla nuo-
lindppédimelld. Muutoksen suuntaa voit sditidd ylos ja alas nuolindppéimilld. Toista kohta 3 niin monta
kertaa, ettd mittarissasi lukee 4 mA, ja paina sitten Enter. Naytto siirtyy kohtaan Analog n 20 mA.

4. Toista kohdan 3 toimenpiteet 20 mA:lla. Lukeman pitéd olla 20 mA.

Analog n dmi g Analog n 20mA & @
®__ COURSE MEDIUM FIME COURSE MEDIUM FIME

Kuva 28. Analogiaviestin kalibroinnin rakennekaavio
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Automaattinen huolto 1 ja 2 (Auto Service 1, 2)

Jotta automaattisen huollon voisi tehdd analysaattorin ndppaimistoltd, Service Initiate/Manual pitii olla
kytkettynd paille konfigurointitilassa. Auto Service-toimintoon péiéset valitsemalla Auto Service n kalib-
rointivalikosta. Tdma rutiini kynnistetdén valitsemalla Start ja painamalla Enter. Tastd toiminnosta voit
poistua valitsemalla Exit to Cal ja painamalla Enter.

Manual Service/#n

Start
1 Exit to Cal

Kuva 29. Auto Service-toiminnon rakennekaavio

Konfigurointitila (Configuration Mode)
Katso liitteen A rakennekaavioita.

Konfigurointi on toimenpide, jossa analysaattorin ohjelmiston toiminnot sovitetaan sovellukseesi. Téssé
osassa kerrotaan, miten voit jarjestelmaillisesti maarittdé ja konfiguroida jokaisen sovelluksessasi tarvittavan
parametrin arvon tai tilan. Foxboro suosittelee, ettd teet konfigurointimuutokset valikkokaavion alusta 1dh-
tien. Tama siksi, ettd valikoissa tehtdvit valinnat vaikuttavat edessé tuleviin valikoihin. Kun toimit néin, saat
patevén konfiguroinnin lopussa. Analysaattori myos vahvistaa konfiguroinnin siiti poistuttaessa, ja ohjaa
mahdollisiin epdpéteviin valikoihin joissa on konfigurointivirhe.

Konfigurointitilaan pééset painamalla Mode-nédppéinti niin kauan, ettd Config-ilmaisin syttyy. Paina sitten
Enter. Syotd kehotteessa salasana tasolle 1 tai 2 ja paina Enter-ndppéinta. Jos syotét vaarin salasanan,
ndytto palaa kohtaan Passcode 0000.

Kun syotit oikean salasanan, ndytto esittdd poimintaluettelon, josta voit valita View (katso) tai Change
(muuta). Jos sydtit tason 3 salasanan, voit vain katsoa peruskonfigurointiparametreja. Jos syotit tason 2 sa-
lasanan, voit seké katsoa ettd muuttaa peruskonfigurointiparametreja.

Jos sydtit tason 1 salasanan, voit sekd katsoa ettd muuttaa mitéd tahansa parametreja. Katso taulukon 6 luet-
telosta miten salasanoilla paéstéén erilaisiin konfigurointiparametreihin.

Jos valitsit Change, niytto vastaa yhdelld kolmesta tavasta riippuen siitd miten Automatic Hold on konfigu-
roitu. Jos automaattinen pitotila on konfiguroitu Off-tilaan, ndytt6 varoittaa sinua siitd, etté laite ei ole pito-
tilassa ja kehottaa painamaan Enter jatkaaksesi tai Mode poistuaksesi. Jos automaattinen pitotila on konfi-
guroitu Present-tilaan, ndyttd varoittaa, etti pitotila on paélld mutta ldhtoviestit pidetidén timéanhetkisella
tasolla, ja sitten se avaa tilan lukituksen. Jos automaattinen pitotila on konfiguroitu Manual-tilaan, ndytto
nayttad hetkellisesti Hold Engaged ja Unlocked.

View tai Change valinnan jilkeen, ndytetddn ylatason konfigurointivalikon ensimmaéinen kategoria,
Measurement. Jos haluat katsoa jotain muuta konfigurointikategoriaa, paina ylos tai alas nuolindppainta.
Kun olet tullut haluttuun kategoriaan, paina Enter-néppiinta. Jokainen parametrikategoria niytetd&n myo-
hemmissé rakennekaavioissa.

—AVAROI'I'US

Jos mitddn ndppdinta ei ole painettu konfiguroidun aikakatkaisuajan sisdlld, analysaattori palaa mittaustilaan
ja kaikki muutokset menetetién.
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Yhteen konfigurointiparametriin tehtdvi muutos voi aiheuttaa epdkelvon valinnan tai alueen ulkopuolisen
arvon yhdessa tai useammassa muussa parametrissa. Helpottaakseen analysaattorin oikeassa konfiguroin-
nissa, laite antaa ohjeita néissé alueen ulkopuolisissa parametreissa.

Voit poistua konfigurointitilasta ja edeti toiseen tilaan milloin tahansa painamalla Mode-néppéinta. Jos olit
kohdassa View, analysaattori menee suoraan mittaustilaan. Jos olit kohdassa Change, analysaattori vahvistaa
konfiguroinnin. Jos uusi konfigurointi ei sisélld epékelpoja arvoja, néytossé lukee Confguration OK - Save
Changes? (Konfigurointi valmis - tallennatko muutokset ?). Paina Yes tallentaaksesi muutokset tai No hy-
lataksesi ne. Analysaattori menee sitten mittaustilaan. Jos uusi konfigurointi sisaltia epékelpoja arvoja,
néytosséd lukee Configuration Error - Fix It? (Konfigurointivirhe - korjaatko sen?). Paina Yes korjataksesi
virheen tai No hylatiksesi muutokset. Jos painoit Yes, analysaattori vie sinut ensimmaéiseen virheelliseen
valikkoon. Kun virhe on korjattu, analysaattori vahvistaa konfiguroinnin. Jos painoit No, analysaattori menee
mittaustilaan. Kuva 30 esittdd kdytetyn logiikan.

— HUOM!

Muutoksia ei panna tdytdntoon ennen, kuin ne on tallennettu ja mittaustila palautettu.

Xit
= ':Eoanguration

Configuration QK
Save Changes?

Conrfiguration Error
Fix 1t7?

Mo

Go To and Show
Menu in Error

Changes
Saved
Changes o
abortad ! ane

Kuva 30. Konfigurointitilan lopetuksen vuokaavio
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Konfigurointinaytto

[MEASURE] STATUST HOLD JEeelISle S— Tilan ilmaisin

Alarm 1 - Parametr
Meaﬁurement w—1 Téménhetkinen valinta

Téméanhetkinen asetus
Walintaluettelon alku ja loppu

Current Setting ls Measureament  ssgp——
Off, Measurement, ... On Faull —a—

Kuva 31. Esimerkki konfigurointindytosti

Mittaus (Measurement)
Katso kuvaa A-2.

Kaavion téssé kohdassa voit méadrittdd mittausyksikoiksi Units; pH (pH-mittaukselle), mV (ORP-mittauk-
selle), ppm (ISE-mittaukselle) tai Custom (kdyttdjan oma).

Jos valitset pH, resoluutioksi (Resolution ) on mééritettava 0.1 pH tai 0.01 pH.

Jos valitset ppm, asteikoksi (Scale) on méaritettiva 0.9999, 9.999, 99.99, 999.9 tai 9999 ja kemikaalin kom-
pensoinniksi (Chemical Comp) Standard tai Custom (kdyttidjdn oma). Valitsemalla Custom, kompensoin-
tikdyran piirtdmiseksi on myds mééritettava pisteiden lukumaérd (Number of Pts). Pisteiden lukuméaaraksi
voidaan méadrittdd 2 ... 21. Jokainen piste maérittdd perusarvon (Base/Point n) ja haluamasi arvon
(Custom/Point n). Arvot voidaan méérittdd 0 ... 2000 ppm.

Jos valitset Custom, omat yksikot voit madrittdd enintddn 5 merkilld. Méadrita sitten asteikoksi Custom
Scale; 0.9999, 9.999, 99.99, 999.9 tai 9999. Sinun on myds maaritettdva pisteiden lukuméaird (Num of Pts)
perusyksikon ja oman yksikon vélisen yhteyden piirtdmiseksi. Pisteiden lukuméiriksi voidaan maérittda 2 ...
21. Jokainen piste méérittdd perusarvon (Base/Point n) ja haluamasi arvon (Custom/Point n). Arvot voidaan
madrittdd 0 ... 2000 ppm.

Lopuksi kaavion tdssd kohdassa pyydetddn médrittiméaén vaimennuksen vasteaika Damping (90 % palautu-
misella tulon askelmuutoksesta). Valinnat ovat None, 5, 10, 20, 40 ja 120 s. Vaimennusta lisdtdan suurenta-
malla vasteaikaa. Vaimennusta sovelletaan ainoastaan mittaustietoihin, ei lampétilatietoihin.

Anturi
Katso kuvaa A-3.

Elektrodi
Jos médritit yksikoiksi Units; pH tai ppm, elektrodi (Electrode) on miaritettiava téssa.
¢ Jos mittaat pH:ta vaihtoehdot ovat: Glass (lasi), Antimony (antimoni) tai Other (muu). Glass asettaa

isopotentiaalipisteeksi 7 pH ja Antimony 1 pH. Other mahdollistaa isopotentiaalipisteen sdddén manu-
aalisesti -2.0 ... 16.0 pH.
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¢ Jos mittaat ISE:t4, ionien napaisuudeksi on mééritettivéd Positive tai Negative. Positiivinen
ioniselektiivinen mittaus tulee positiivisemmaksi (millivolttien suhteen), kun pitoisuus suurenee (esim.
Na', K"). Negatiivinen ioniselektiivinen mittaus tulee negatiivisemmaksi (millivolttien suhteen), kun pi-
toisuus suurenee (esim. F~, $*). Fluoridimittauksissa timé parametri pitdisi asettaa negatiiviseksi.
Valitse seuraavaksi valenssiksi (Valence) Monovalent tai Divalent. Aseta sitten isopotentiaalipisteeksi
-2000 ... +2000 mV.

— HUOM!

Jos médéritit yksikoiksi (Units ) mV tai Custom, timé kohta ei ndy.

Lampotilan kompensoinnin tyyppi (Temp Type)

Maéritd ensin lampdtilan kompensoinnin tyypiksi Temp Type; RTD tai BALCO.

Jos méadritdt lampotilan kompensoinnin tyypiksi Temp Type; RTD, mééritd 2-johdin tai 3-johdinvastusan-
turi ja sen resistanssin arvoksi 2 Wire 100€2, 2 Wire 10002, 3 Wire 100€2 tai 3 Wire 1000€2.
Lampotilan mittauksen yksikko (Temp Unit)

Maéritd lampotilan mittauksen yksikoksi Temp Unit; Celsius tai Fahrenheit. Kaikki ldampdtilat esiintyvét
tissd madriteltynd yksikkond analysaattorin ohjelmistossa.

Lampétilan kompensoinnin tila (Temp Mode)

Madritd lampotilan kompensoinnin tilaksi Temp Mode; Automatic tai Manual.
Automaattisessa tilassa lampdtila seuraa lampdotilamittauksen vastusanturia ja voit asettaa ldmpdtilaviestille
vikaturvallisen arvon Fail Signal (vastusanturin tai termistorin vikaantumisen varalta) sithen ldmpétilaan,

jossa arvioit prosessin toimintalimpoétilan olevan.

Manuaalisessa tilassa ldmpotila voidaan asettaa kiinteddn lampdtila-arvoon ja silloin ldmpdtilatulo vas-
tusanturilta tai termistorilta ei ole kiytossa.

Lampotilan kompensointi (Temp Comp)
Katso kuvaa A-4.

Kaavion tdssd kohdassa pyydetdan maarittdimaan lampotilan kompensointi, jos mittaat pH:ta tai ISE:t4.

— HUOM!
Jos maédritit yksikoksi (Unit) mV, tdmé kohta ei ndy.

Jos pH oli valittu yksikoiksesi, mééritd Standard, Ammonia (ammoniakki) tai Custom. Standard-kom-
pensoinnissa elektrodiksi oletetaan lasi- tai antimonielektrodi ja siihen sovelletaan Nernstin yhtélod. Lampo-
tilan kompensoinnin nimellisalue on -5 ... +105 °C. Ammonia kompensoi standardikompensoinnin liséksi
pienid méérid ammoniakkia. Custom-kompensoinnissa voit tallentaa liuoksen erityisominaisuudet analy-
saattorin muistiin. Kun kéytét tdtd kompensointia, kaikki mittaukset korjataan vertailulimpdtilan mittausar-
voon. Siksi sinua pyydetdan maarittiméén vertailuldmpdtila ja pisteiden lukumééréd kompensointikdyran
piirtdmiseksi. Vertailulimpotila (Reference Temp) voidaan asettaa -20 ... +200 °C 0.1° lisdyksin, mutta sen
on oltava ldmpotilan kompensoinnin nimellisalueella. Pisteiden lukumaériksi (Num of Pts) voidaan miérit-
tdd 2 ... 21. Jokainen piste médrittdd arvon tietyssd lampotilassa. Lampdtilat (Temp/Point n) voidaan asettaa
-20 ... +200 °C 0.1° lisdyksin, mutta niiden on oltava lampo6tilan kompensoinnin nimellisalueella. Ladmpoti-
lan yksikot on méadritetty jo aikaisemmin. Arvot (Value/Point n) voidaan méérittd4 timénhetkiselld as-
teikolla.
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Lampdtilat on syotettdva suurenevassa tai pienenevéssa jarjestyksessa tai ndyttoon tulee teksti Slope

Error (virheellinen kulmakerroin).
Kompensointitietokannan todellinen tallennus tehddin vasta sitten, kun viimeinenkin pistepari on syo-

tetty.

Jos ppm oli valittu yksikdiksesi, madritd Standard tai Custom. Jos valitset Custom, sinun on myds maari-
tettdvé vertailuldmpotila ja pisteiden lukumaéérd kompensointikéyrén piirtdmiseksi. Menetelmé on kerrottu
edelld. Arvot (Value/point n) voidaan méérittdd 0 ... 2000 ppm.

Niaytto (Display)
Katso kuvaa A-5.

Mittaustilassa ndytt6 normaalisti ndyttda tdssd osassa konfiguroidut tiedot. Ensin on maaritettava Line Mode
(kanavan tila). Vaihtoehdot ovat:

*

Single (yksi): Mittauksen otsikko, arvo ja yksikko ndytetdan. Jos sovelluksia on konfiguroitu enemman
kuin yksi, sovelluksen numero korvaa mittauksen otsikon. Palkkindytto osoittaa nidytdssi ndkyvén mitta-
usarvon prosenteissa konfiguroidusta alueesta.

Dual (kaksi): Kaksi mittauksen otsikkoa, arvoa ja yksikkda néytetdén. Jos sovelluksia on konfiguroitu
enemmaén kuin yksi, sovelluksen numero korvaa kanavan 1 mittauksen otsikon. Palkkindytto osoittaa ka-
navan 1 néytdssi nakyvén mittausarvon prosenteissa konfiguroidusta alueesta.

Scan (skannaus): Useita mittauksia voidaan valita ndytettdvéiksi ndytossd perdkkédin méaritetyn
skannausajan mukaisesti. Kun analysaattori on skannaustilassa, palkkindytto ei toimi.

Jos olet yksikanavaisessa tilassa, valitse Line-parametriksi mittaus, jonka haluat nikyvén ndytdssé. Jos olet
kaksikanavaisessa tilassa, valitse Line 1 ja Line 2 parametreiksi mittaukset, jotka haluat ndkyvin ndytdssa.
Valitse mittaukset taulukon 9 vaihtoehdoista.

Taulukko 9. Nayton konfigurointi

Valinta Kuvaus

Measurement | pH-, ORP- tai ISE-mittaus

Temperature Lampotilan mittaus

Absolute Mittauksen absoluuttiarvo perusyksikdiné

Analog 1 Analogialdhto 1

Analog 2 Analogialdhto 2 (tai HART tai FoxCom-14ht0, jos asennettu).

Syoté seuraavaksi palkkindyton minimiarvo ( Bargraph Min ) ja maksimiarvo ( Bargraph Max ), jos valit-
sit Measurement, Temperature tai Absolute kohdassa Line tai Line 1 valitulle mittaukselle. Katso taulu-
kosta 10 kullekin valinnalle soveltuvat yksikot.
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Taulukko 10. Palkkindyton konfigurointi
Valinta Yksikko Asteikko
Measurement | Valitun mittauksen mukaisesti: Valitun mittauksen mukaisesti.
pH
mV
ppm
Custom
Temperature | Valitun ldmpdtilan mittauksen yksikon mukaisesti:
°C -20 ... +200 °C 0.1° lisdyksin
°F -4 ... +392 °F 0.1 ° lisdyksin
Absolute mV -2010 ... +2010 mV 0.01 mV lisdyksin

Jos valitsit Scan Mode, sinun pitdé madrittdd mitd mittauksia haluat ndyttad perékkiin (Scan Data) ja skan-
nausaika (Scan Time). Skannaustietojen valinnat ovat taulukon 9 mukaiset. Skannausajan valinnat ovat 2, 5,
10 tai 20 s.

Valinnat tehdéén tai poistetaan tuomalla haluttu valinta ndyttoon ja painamalla sitten Enter-néppéintd. Vali-
tut vaihtoehdot néikyvit valikossa ja niiden edessi on tarkistusmerkki (\). Kun olet saanut valinnat tehdyiksi,
valitse Exit.

Analogialihdot 1 ja 2 (Analog 1 ja Analog 2)
Katso kuvaa A-6.

Analysaattorissa on kaksi analogialdhtod, Analog 1 ja Analog 2. Kumpikin analogialéhto voidaan konfi-
guroida toisistaan riippumatta. Kdynnistyksessé ja konfigurointimuutosten jilkeen ldhtoviesti menee konfi-
guroituun vikaturvalliseen arvoon siksi aikaa, ettd analysaattori on stabiloitunut ja ohittanut ensimmaisen
vaimennuskertoimen.

Kaavion téssd kohdassa voit méarittdd mitd mittausta kukin analogialdhtd kuvaa, minimi- ja maksimi-aluei-
den arvot dsken méiéritetyille 1dhtSviesteille ja jokaisen ldhtoviestin vikaturvallisen arvon.

Mittaus (Measurement)

Madrité jokaiselle analogialdhdodlle (Analog n) 4 ... 20 mA ldhtdviesti, joka vastaa yhté seuraavista mittauk-
sista: Measurement, Temperature tai Absolute. Voit myos méérittdd Off, jos et kiyta lahtoviestid.

Lihtoviestin alue (Output Range)

Mittausviestien nimellisldhtoviestit ovat 4 mA ja 20 mA. Kumpikin voidaan konfiguroida mihin tahansa
mittausarvoon. Kun 4 mA taso vastaa mittauksen suurinta ja 20 mA taso pienintéd arvoa, lahtdviestit toimivat
kadnteisesti.

Sy6td minimi- (Min@4mA/Analog n) ja maksimialueiden (Max@20mA/Analog n) arvot dsken méérite-

tylle lahtoviestille. Katso taulukosta 10 tdhén valintaan soveltuva asteikko ja yksikot. Minimi- ja maksimiar-
vojen vililld pitdd olla vdhintdén 5 % ero.
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Vikaturvallinen ldhtoviesti (Fail-Safe Output)

Vikaturvallista l1dhtoviestid kdytetddn kaikissa analysaattorivioissa ja kriittisissd anturin diagnostiikkavioissa,
jos niin on konfiguroitu. Valitse Off kohdassa Failsafe ohittaaksesi timdn ominaisuuden, ja On, maarittaak-
sesi kiinteédn ldhtoviestin vikatilanteessa. Valitse Pulse, jos haluat, ettd tdhén viestiin on lisétty pulssimuotoi-
nen 0.5 mA sahanterdaalto (alla olevan kuvan mukaisesti) havaittavuuden parantamiseksi piirturilla tai niy-
tossd. Aallon taajuus on 10 Hz 10:114 0.1 mA portaalla.

1444444

Jos On-tila on valittu, méiriti edelleen DC mA/Analog n ldhtoviesti 3.8 ... 20.5 mA. Jos Pulse on valittu,
madritd edelleen keskiarvo Average mA/Analog n lihtoviesti 3.8 ... 20.5 mA.

Seuraavassa esimerkki timén ominaisuuden kaytosta.

Oletetaan, ettd kaytét 4 ... 20 mA viestid korkean pH:n veden ohivirtausventtiilin ohjaukseen. Haluat myos
ohjata virtauksen ohivirtaukseen, jos mittausjérjestelma on epdilyttivéd konfigurointivirheen vuoksi. Konfigu-
roi analysaattori seuraavasti:

1. Konfiguroi ldhtoviesti niin, ettd 20 mA on hyviaksyttdvin veden yldraja ennen ohivirtaukselle kdanta-
mista.

2. Konfiguroi Failsafe On-tilaan, ja aseta DC mA/Analog 1 arvoksi 20.5.

3. Ota kéyttoon diagnostiikkatilassa (Diagnostic) valinnat 4-20 Range, Comp Range ja Meas Range
ja estd Leakage, ATC Short, ATC Open, Glass, Low Slope, Preamp, Aging ja Coating valinnat.

Analoginen HART (HART Analog)
Katso kuvaa A-7.

Analysaattoriin on mahdollista saada lisdvarusteena tietoliikennemoduli, joka mahdollistaa mittaus-, tila- ja
konfigurointitietojen vaihdon analysaattorin ja sithen kytketyn tietokoneen vililla.

HART on yksi ndistd moduleista.
HART Analog parametrissa sinun on mahdollista méérittdd mitd mittausta lahtoviesti kuvaa, minimi- ja

maksimialueiden arvot juuri mééritetylle lahtoviestille ja 1dhtdviestin vikaturvallinen arvo. Katso kohdasta
"Analogialdhdot 1 ja 2" miten ndmé parametrit konfiguroidaan.

— HUOM!

1. Failsafe (HART) parametrissa ei ole Pulse valintaa.

2. Katso kohdasta "Digitaalinen HART" miten digitaalisen HART-tietoliikenteen parametrit konfiguroi-
daan.

FoxCom
Katso kuvaa A-8.

Analysaattoriin on mahdollista saada lisdvarusteena tietoliikennemoduli, joka mahdollistaa mittaus-, tila- ja
konfigurointitietojen vaihdon analysaattorin ja sithen kytketyn tietokoneen vililla.

FoxCom on yksi nidistd moduleista.
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Kaavion tdssd kohdassa sinua ensin pyydetddn méarittiméaan, haluatko ainoastaan 4800 baudin digitaalivies-
tin (Digital), analogisen 4 ... 20 mA viestin (Analog) tai 600 baudin digitaaliviestin jonka péélle on lisdtty
4 ... 20 mA viesti (Dig+Ana).

Jos valitset Analog tai Dig+Ana viestin, sinun pitdd myds madrittdd mitd mittausta 1ahtéviesti kuvaa, mi-
nimi- ja maksimialueiden arvot juuri mééritetylle lahtoviestille ja 18htoviestin vikaturvallinen arvo. Katso
kohdasta "Analogialdhdot 1 ja 2" miten ndméa parametrit konfiguroidaan.

— HUOM!

Failsafe (FOX) parametrissa ei ole Pulse valintaa.

Diagnostiikkaviestit (Diagnostics)
Katso kuvaa A-9.

Kaavion téssé kohdassa voit konfiguroida néytdsséd nékyvét vikaviestit. Kohdassa Select Diag voit valita tai
estdd kaikki diagnostiikkaviestit All Diags tai valita tai estdé kukin seuraavista erikseen: Leakage, ATC
Short, ATC Open, 4 -20 Range, Comp Range, Meas Range, Glass, Low Slope, Preamp, Aging ja
Coating. Jokainen néistd selvitetdén seuraavassa. Alussa voi olla hyvé estéé kaikki diagnostiikkaviestit ja
valita tarvittavat viestit myohemmin, kun tieddt mité niistd tarvitset.

Valinnat tehdddn tuomalla haluttu valinta ndytt6on ja painamalla sitten Enter-nippéintd. Valitut vaihtoehdot
nikyvit valikossa ja niiden edessé on tarkistusmerkki (V). Kun olet saanut valinnat tehdyiksi, valitse Exit.
Valikko palaa kohtaan Select Diag.

— HUOM!

Diagnostiikkaviestit, jotka on valittu ja aktiivisena voivat my0s haluttaessa kdynnistdd vikaturvallisen analo-
gialdhtoviestin. Katso kohtaa "Analogiaviesti 1 ja 2".

Jos olet valinnut Glass, Low Slope, Preamp tai Coating, kiytd alas nuolindppédintd diagnostiikkavalikossa
valitaksesi Set Diag Limits. Kun olet saanut rajat asetettua, valikko palaa kohtaan Select Diag Limits. Mene
kohtaan Select Diag ylos nuolindppiimelli ja kohtaan Diagnostics vasemmalla nuolinidppédimelld.

Vuoto (Leakage)

Tama viesti kertoo vakavasta nestevuodosta anturiin, joka aiheuttaa automaattisen lampoétilan kompensoinnin
ja mittauselektrodin vélisen oikosulun. Viesti voidaan joko valita tai estdd. Sensor Fault (anturivika) néyte-
tddn ndytossa, jos timi diagnostiikkaviesti on valittu ja tima vikatilanne esiintyy.

Automaattinen limpétilan kompensointi oikosulussa tai poikki (ATC Short, ATC Open)

Téma viesti kertoo ongelmasta, jossa lampd&tilan kompensaattorin resistanssi on suurempi tai pienempi kuin
konfiguroitu resistanssi. Kumpikin viesti voidaan joko valita tai estdé. Sensor Fault (anturivika) niytetdén
ndytdssd, jos timéa diagnostiikkaviesti on valittu ja tima vikatilanne esiintyy.

4 ... 20 mA alue (4-20 Range)

Tama viesti kertoo, ettd analogiaviestiin yhdistetty mittaus (mittaus, absoluuttinen mittaus tai lampétila) on
tamanhetkisen sovelluksen konfiguroidun alueen ulkopuolella. Viesti voidaan joko valita tai estia.
Configuration Fault (konfigurointivika) niytetd&n niytossé, jos timé diagnostiikkaviesti on valittu ja tdmé
vikatilanne esiintyy.
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Kompensoinnin alue (Comp Range)

Tama viesti kertoo, ettd timéanhetkisen sovelluksen mitattu lampétila on sille konfiguroidun ldmpétilan kom-
pensointikdyrdn ulkopuolella. Viesti voidaan joko valita tai estdd. Configuration Fault ndytetdin ndytdssd,
jos tima diagnostiikkaviesti on valittu ja timé vikatilanne esiintyy.

Mittausalue (Meas Range)

Tama viesti kertoo, ettd timénhetkisen sovelluksen mittausarvo on sille konfiguroidun mittausalueen yla- tai
alapuolella. Viesti voidaan joko valita tai estdd. Configuration Fault ndytetdan ndytossd, jos timé diagnos-
titkkaviesti on valittu ja tdmé vikatilanne esiintyy.

Lasi (Glass)

Téma viesti kertoo anturin lasielektrodin resistanssiongelmasta. Lasielektrodin resistanssi tarkastetaan nes-
temaata vasten. Sensor Fault (anturivika) néytetéén, jos resistanssi on vihemmén kuin kdyttdjan asettama
raja. Sen lisdksi, ettd voit joko valita tai estdd timén viestin, voit rajoittaa sen asetetun rajan alapuolella ole-
viin arvoihin. Alarajan Glass Low Limit arvo voidaan asettaa 0.1 ... 1.1 MQ 0.1 MQ lisdyksin. Voit myds
maarittdd katkaisulampdtilan, jonka ylapuolella timd ominaisuus on estetty. Lasielektrodin katkaisuldmpotila
Glass Cutoff Temp voidaan asettaa -20 ... +200 °C 1° lisdyksin. Lasikuvun resistanssi pienenee (karkeasti
puolittuu) jokaista 10 °C lampotilan nousua kohti.

— HUOM!

Tama viesti ei ndy ORP-mittauksessa.

Matala kulmakerroin (Low Slope)

Tama viesti kertoo ongelmasta, joka yleensi esiintyy vanhenevalla lasielektrodilla. Sensor Fault (anturivika)
viesti ilmestyy 2-pisteisen puskuriliuoskalibroinnin jélkeen, kun anturin Nernstin kulmakerroin tulee pie-
nemméksi kuin kéyttdjén asettama raja. Raja voidaan asettaa 0 ... 100 % 1 % lisdyksin. Tama viesti voidaan
joko valita tai estéa.

— HUOM!

Té&ma viesti ei ndy ORP-mittauksessa.

Esivahvistin (Preamp)

Téma viesti kertoo vioittuneesta esivahvistimesta. Jos esivahvistimen ldhtojénnite ylittdd +2.5 V, vikaviesti
Sensor Fault ndytetddn. Sensor Fault ndytetddn myds silloin, kun anturin tehonkulutus on suurempi kuin
kayttdjdn asettama raja. Raja voi olla 0 ... 70 mW 1 mW lisdyksin. Tdma viesti voidaan joko valita tai estii.

Lasielektrodin vanheneminen (Aging)

Tama viesti kertoo vanhenevasta lasielektrodista. Vikaviesti Sensor Fault ndytetdan 2-pisteisen puskuriliu-
oskalibroinnin jdlkeen, kun anturin Nernstin kulmakerroin on pienentynyt perdkkain viisi kertaa. Tama viesti
voidaan, joko valita tai estda.
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Likaantuminen (Coating)

Tama viesti kertoo vertailuelektrodin kasvaneesta resistanssista, joka mahdollisesti aiheutuu vertailuelektro-
din likaantumisesta. Diagnostiikka tarkastaa resistanssin nestemaata vasten. Vikaviesti Sensor Fault niyte-
tadn, jos resistanssi on pienempi kuin kdyttdjén asettama raja. Raja voidaan asettaa 0 ... 100 kQ. Tama viesti
voidaan joko valita tai estaa.

Automaattinen huolto 1 ja 2 (Auto Service 1, 2)
Katso kuvaa A-10.

Analysaattorin "Auto Service" toiminnolla antureiden puhdistus ja kalibrointi voidaan automatisoida. Kun
tdma toiminto on kytketty pdille, analysaattori 1dhettdd viestin ohjauslaitteelle (kdyttdjan hankkima), joka
ketjuttaa anturin poiston prosessista, sen puhdistuksen, kalibroinnin ja uudelleen asennuksen automaattisesti.

Tama toiminto konfiguroidaan niin, ettd ensin méaaritetddn halutun "Auto Service" toiminnon tyyppi. Vaihto-
ehdot ovat: Auto Clean, One Point Cal, Two Point Cal, Clean + 1Pt Cal ja Clean + 2Pt Cal. Tyypiksi
voidaan myos asettaa Off.

Kaynnistysmenetelmiit

Mairitd seuraavaksi "Auto Service" toiminnon kéynnistysmenetelmé (Initiate) tai menetelmét. Vaihtoehdot
ovat Manual (analysaattorin ndppdimist6ltd), Signaled (tulon ohjausviestilld), Scheduled (pdivamairan tai
ajanjakson asetuksella), Diagnostic (diagnostiikasta vian perusteella) ja All Selects (kaikki edelld olevat
vaihtoehdot). Valinnat tehdéén tai poistetaan tuomalla haluttu valinta néytt66n ja painamalla sitten Enter-
nippiinti. Valitut vaihtoehdot nikyvit valikossa ja niiden edessd on tarkistusmerkki (V). Kun olet saanut
valinnat tehdyiksi, valitse Exit.

Jos valitsit Signaled, méairitd kohdaksi Input Trigger (tulon ohjausviesti) joko High (korkea) tai Low (ma-
tala). Jos valitsit High, "Auto Service" kdynnistetdan sulkemalla tulokosketin. Jos valitsit Low, se kdynnis-
tetddn, kun tulokosketin on auki.

— HUOM!

"Auto Service 1:n" ohjausviesti tulee digitaalitulosta DI 1 ja "Auto Service 2:n" digitaalitulosta DI 2.

Jos valitsit Diagnostic, maéritd myds vika jonka haluat kdynnistévén "Auto Service" toiminnon. Vaihtoehdot
ovat: Low Slope (matala kulmakerroin), Coat (likaantuminen), Aging (lasielektrodin vanheneminen) tai All
Selects (kaikki vaihtoehdot). Valinnat tehdédédn tai poistetaan tuomalla haluttu valinta néytt66n ja painamalla
sitten Enter-néppiinti. Valitut vaihtoehdot nikyvit valikossa ja niiden edessé on tarkistusmerkki (V). Kun
olet saanut valinnat tehdyiksi, valitse Exit.

Jos valitsit Scheduled, valitse aikataulu. Vaihtoehdot ovat Daily (paivittdin), Weekly (viikoittain), Monthly
(kuukausittain), Period by Days (aikavili pdivid) ja Period by Hours (aikavili tunteja). Jos valitsit Weekly
tai Monthly, mééritd viikonpéaivét (All days tai Monday, Tuesday ... Sunday) tai vastaavasti kuukauden
paivit (All Days tai 1, 2, 3, ... 28). Valinnat tehdéén tai poistetaan tuomalla haluttu valinta ndytto6n, ja pai-
namalla sitten Enter-néppéintd. Valitut vaihtoehdot nakyvit valikossa ja niiden edessé on tarkistusmerkki
(\). Kun olet saanut valinnat tehdyiksi, valitse Exit. Jos valitsit Daily, Weekly tai Monthly, mériti pdivin
kellonaika (Time of Day).

Jos valitsit Period by Days, mairitd pdivien aikavéliksi Period of Day/#n 1 ... 365. Esimerkiksi, jos haluat
kalibroinnin tehtiviaksi kerran joka 10. pdivé, valitse 10. Jos valitsit Period by Hours, méérita aikaviliksi
tunneissa Period of Hour/#n 1 ... 8760. Esimerkiksi, jos haluat kalibroinnin tehtdvéksi joka 8. tunti, valitse
8. Kummassakin tapauksessa maéritd myos kdynnistyspdivimééra Start Date 1/01/9999 ... 12/31/2098 ja
kéynnistysaika Start Time 00:00 ... 23:59.
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Liuoskalibrointi

Valittavat kalibrointiliuokset ovat User Solutions (omat liuokset) ja Smart Cal Buff (dlykkéan kalibroinnin
puskuriliuokset). Jos valitsit User Solutions, mairitd Solution Value/#n (liuoksen arvo) 1-pistekalibroinnille
tai Solution Value 1/#n ja Solution Value 2#n 2-pistekalibroinnille. Arvo voi olla vélilla 0 ... tdysi as-
teikko.

— HUOM!

Smart Cal Buff ei ole saatavana 1-pistekalibroinnissa. Tédstd syysté rakennekaavion seuraavana kohtana on
Solution Value 1/n, jos Auto Service Type on One Point Cal tai Clean + 1 Pt Cal.

Automaattisen puhdistuksen ja kalibroinnin ajat

Seuraavaksi sinun on mééritettéva ajat "Auto Service" toiminnon eri kohtiin. T1 Setup Time on puhdistuk-
sen, pursutuksen ja asetuksen tarvitsema aika. Seuraava on T2 Hold Time (aika liuoksessa 1) ja T3 Setup
Time (puhdistus, pursutus ja asetus), jos teet kalibroinnin. Lopuksi on T4 Hold Time (aika liuoksessa 2) ja
T5 Setup Time (puhdistus, pursutus ja asetus), jos teet 2-pistekalibroinnin. Edelld olevat ajat voidaan asettaa
15...999s.

Liipaisu- ja pitotila
Madérité lopuksi liipaisun tilaksi Trip State; Energized (jannitteellinen) tai Deenergized (jinnitteeton).

Maéritd my0s pitotilan parametriksi Hold; Off, On Present (kaikki arvot ja tilat pidetdén timénhetkiselld
tasolla) tai On Manual (kaikki arvot ja tilat asetetaan pitotilassa médritetyille tasoille).

Viestilld ohjattava pitotila
Katso kuvaa A-12.

Téll4 parametrilla voit konfiguroida analysaattorin meneméén pitotilaan digitaaliviestistid. Parametri konfigu-
roidaan seuraavasti: madritd Signaled Hold Mode tilaan On Present (kaikki arvot ja tilat pidetéédn tdmén-
hetkiselld tasolla), On Manual (kaikki arvot ja tilat asetetaan pitotilassa maéritetyille tasoille) tai Off, jos et
kaytad tatd ominaisuutta. Madritd sitten kohdaksi Signaled Input Trig; High (korkea) tai Low (matala). Jos
valitsit High, pitotila kdynnistetdin sulkemalla tulokosketin DI 3. Jos valitsit Low, se kdynnistetdan, kun
tulokosketin on auki.

Halytys 1, Halytys 2 (Alarm 1, Alarm 2)
Katso kuvaa A-13.

Analysaattorissa on kaksi hélytyskoskettimien asetusta, ja kumpikin niistd on konfiguroitavissa toisistaan
riippumatta. Kéynnistyksessé ja konfigurointimuutosten jalkeen hélytys on estetty niin kauan, ettd analy-
saattori on stabiloitunut ja ohittanut ensimmaéisen vaimennuskertoimen. Voi olla, ettd hilytysldhto ei ole ha-
lutussa tilassa ennen, kuin tdma aika on kulunut.

— HUOM!

Auto Service on konfiguroitava Off-asentoon Alarm 1:lle, jotta se voitaisiin konfiguroida.
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Mittaustila (Measurement Condition)

Madritd jokaiselle hélytykselle (Alarm n) hilytys seuraavista mittauksista tai tiloista: Measurement,
Temperature, Absolute tai On Fault (vika). Voit my0s méaarittda Off, jos et kdyta hilytysta.

Halytyksen aktivointi

Maéritd seuraavaksi kohta Trip n, jos haluat hilytyksen olevan:

¢ Trip Low: Alarajahilytys
¢ Trip High: Ylirajahilytys

Madérité liipaisukohdan (Set Point n) arvo. Tamai on aikaisemmin konfiguroiduissa yksikoissa ja aikaisem-
min médritetylla asteikolla. Maarita sitten kohdaksi Control n; Hysteresis tai Timed. Kumpaakin kéytetdan
estdiméin releen vérdhtely asetusarvon lahelld. Hysteresis kiyttdd tdhén mittausta ja Timed kayttda aikaa.
Jos kohdaksi Control n on méiritetty Hysteresis, syotd hystereesin arvo. Jos valitset, ettet kadytd hystereesia
etkd aikaohjaustakaan, valitse Hysteresis ja aseta hystereesin arvo nollaksi.

LIPAISUPISTE
HYSTEREESI

MITTALS

HALYTYS PRALLEf — = — — — — =

AlKA

Kuva 32. Yldrajahilytys hystereesilla

Jos kohdaksi Control on mééritetty Timed, halytykseen sisdltyy kolme ajastinta:
¢ Trig Time n, jonka ajan tilan pitdd vihintdédn jatkua yhtdjaksoisesti ennen, kuin annetaan hilytys.
¢ Halytyksen pailldoloaika On Time n

¢ Hailytyksen poissaoloaika Off Time n ennen, kuin hélytys voi tulla uudelleen.

Nama arvot voidaan asettaa 00.00 ... 99.99 minuuttia.
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MITTALS

LIPAISUPISTE 4 — e -:?q:. - 74’.’?}.,\_\:_ I 7(

——
HALYTYS PAALLE b == 4= == e = =
HALYTYS POIS PAALTA
' A [ i [ [
TRIG TRIG ©OM OFFTRIG ©ON TRIG OM OFF ON OFF
TIME TIME TIMETIMETIME TIME TIME TIME TIMETIME TIME

Kuva 33. Ajastettu alarajahilytys

Jos olet kirjautunut salasanatasolla 1, sinua pyydetddn madrittdmaan halytystoiminto. Jos et ole kirjautunut
salasanatasolla 1, kaavio siirtdd sinut seuraavaan parametriin, Trip State. Aseta hélytystoiminnoksi Alm
Fault Act; Meas Value, Meas + Fault tai Valid Meas.

Meas Value kidynnistdd hilytyksen ainoastaan silloin, kun mittausarvo ylittda hilytyksen asetusarvon.

Meas + Fault kdynnistda hélytyksen silloin, kun mittausarvo ylittd4 asetusarvon ja yksi valituista vikatilan-
teista esiintyy. Voit valita viat Faults, jotka haluat kdynnistdvan hilytyksen. Vaihtoehdot ovat: All Faults
(kaikki viat), Analyzer Faults (analysaattoriviat), Comm Faults (tictoliikenneviat), Leakage (vuoto), Temp
(l&ampotila), ATC Short (lampoétilan kompensointi oikosulussa), ATC Open (ldampdtilan kompensointi
poikki), 4-20 Range (4-20 mA alue), Comp Range (kompensointialue), Meas Range (mittausalue), Glass
(lasielektrodi), Low Slope (matala kulmakerroin), Preamp (esivahvistin), Aging (vanheneva lasielektrodi),
Coat (likaantuminen) ja Other Sensor (muu anturivika). Valinnat tehdéén tai poistetaan tuomalla haluttu
valinta ndytt66n ja painamalla sitten Enter-néppéinta. Valitut vaihtoehdot niakyvét valikossa, ja niiden
edessd on tarkistusmerkki (\/). Kun olet saanut valinnat tehdyiksi, valitse Exit.

Valid Meas vahvistaa syyn, kun mittausarvo ylittda asetusarvon. Jos syyni on vika, joka ei aiheudu proses-
sista, hilytys on estetty.

Madéritd lopuksi liipaisun tilaksi Trip State; Energized (jannitteellinen) tai Deenergized (jinnitteeton). Ha-
lytystilanteessa Energized sulkee koskettimen 1C:n ja INO:n (2C:n ja 2NO:n) vilill4, ja avaa koskettimen
1C:n ja INC:n (2C:n ja 2NC:n) vililld. Deenergized sulkee koskettimen 1C:n ja INC:n (2C:n ja 2NC:n)
valilla, ja avaa koskettimen 1C:n ja INO:n (2C:n ja 2NO:n) vililla. Halutessasi hédlytyksen syottojannitteen
katketessa, valitse Deenergized.

— HUOM!

Hilytyksen liipaisutila pitdd konfiguroida samalla tavalla, kuin ulkoinen laite on kytketty analysaattoriin.
Katso kohtaa "Halytyksen kytkenta".
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Etiohjaus (Remote)
Katso kuvaa A-14.

Analysaattoria voidaan etéohjata Windows 95:ssé, Windows 98:ssa ja Windows NT:ssé toimivalla PC-oh-
jelmalla. Jotta tdma toiminta olisi mahdollista, joitakin parametreja pitdd konfiguroida kaavion tdssi koh-
dassa.

Mene ensin kohtaan Configure Remote, ja valitse Port Settings. Aseta sitten tietoliikennenopeudeksi Baud
Rate; 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600 tai 19200. Asecta sitten pariteetti Data Parity; 7 Odd, 7 Even, 8
Odd, 8 Even tai 8 None ja pyséytysbitit Stop Bits; 1 tai 2.

Mene seuraavaksi takaisin kohtaan Configure Remote, ja valitse Update Rate. Aseta sitten paivitystaajuu-
deksi 5, 10, 30, 60, 120, 300, 600, 1200 tai 3600 sckuntia. Taimén parametrin voit myds asettaa Off-tilaan.
Analysaattori péivittidé etdportin mittaustiedot konfiguroidulla paivitystaajuudella.

Digitaalinen HART (HART Digital)
Katso kuvaa A-15.

Kaavion téssd kohdassa voit médrittdd digitaalisen HART-tietoliikenteen parametrit. Maérita ensin pol-
lausosoite Poll Address O ... 15. Méérité sitten kohdan Preambles arvoksi 5 ... 255.

— HUOM!
Katso analogisen HART-l4htoviestin konfigurointi kohdasta "Analoginen HART".

Kalibroinnin parametrit (Cal Parameters)
Katso kuvaa A-16.

Kaavion téssé kohdassa pyydetidén maérittimadan pH-mittauksessa kaytettiavit puskuriliuokset, kun kéytét
dlykésté (Smart) liuoskalibrointia. Téssd my0s pyydetddn médrittiméén analysaattorin kalibroinnin aikana
kayttimét mittauksen ja ldmpdtilan stabiilisuuden tarkastuksen parametrit.

Puskuriliuokset

Smart-kalibroinnissa kiytetddn edellisen kalibroinnin pH-arvosta laskettua arvoa paitettdessd mitd puskuri-
livosta kdytetddn. Algoritmi tarkastaa jokaisen puskuriliuoksen aloittaen liuoksesta 1 ja valitsee ensimmaisen
jonka pH-arvon keskiarvo on puskuriliuokselle konfiguroidun toleranssin (Tolerance) sisilld. Standardipus-
kuritaulukoina voit valita American, NIST, European ja Special. Automaattisen puskuriliuoksen tunnistuk-
sen toleranssi voidaan valita 0.0 ... 2.0 pH.

Jos valitset Special, méaritd pisteiden lukuméaird (Buf#n Num Points) 2 ... 21 puskuriliuoksille 1, 2 ja 3.
Jokainen piste vastaa arvoa tietyssd lampdtilassa. Lampotilat (Buf#n Temp n) voidaan méadrittdad -20 ... 200
°C 0.1° vélein. Arvot (Buf#n Value n) voidaan méérittad -2.00 ... +16.00 pH.

Jos kahden Special puskuriliuoksen pH-arvojen keskiarvo on ldhempéna kuin 1 pH toisistaan, tdlld mene-
telmalld voi tulla valituksi vaara puskurilivos. Téllaisessa tapauksessa puskuriliuoksen valinta perustuu néi-
den kahden liuoksen keskipisteeseen. Kaikkia kolmea Special-liuosta ei tarvitse konfiguroida. Jos vain kaksi
on kaytossi, niiden pitdisi olla liuokset 1 ja 2. Jos yksi on kédyt0ssé, sen pitiisi olla liuos 1. Sy6td Special-
puskuritaulukot niiden pH:n keskiarvon suurenevassa jarjestyksessd. pH:n keskiarvo lasketaan seuraavasti:
(1. luku + 2. luku) / 2.
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Seuraavassa on nimellisarvojen 4, 7 ja 10 pH Amerikkalaiset, NIST ja Eurooppalaiset puskuriliuostaulukot.

Taulukko 11. Amerikkalaiset puskuriliuokset

Lampétila 4.00 pH 7.00 pH 10.01 pH
< pH-arvo pH-arvo pH-arvo
0 4.00 7.12 10.32
5 4.00 7.09 10.25
10 £.00 7.06 10.18
15 4.00 7.04 10.12
20 4.00 7.02 10.06
25 4.00 7.00 10.01
30 4.01 6.99 9.97
35 4,02 6.99 9.03
40 4.03 6.98 9.89
45 4.04 6.98 9.86
50 4.06 6.97 9.83

— HUOM!

Taulukon 11 arvot perustuvat yleisten teknisten puskuriliuosten nimellisarvoihin. pH-arvot esitetédén 25 °C
lampotilassa. Kemialliset kaavat ovat seuraavat:
4.00 pH: 0.05 moolinen Potassium Hydrogen Phthalate
7.00 pH: 0.041 moolinen Disodium Hydrogen Phosphate; 0.026 moolinen Potassium
Dihydrogen Phosphate
10.01 pH: 0.025 moolinen Sodium Carbonate; 0.025 moolinen Sodium Bicarbonate

Taulukko 12. NIST-puskuriliuokset

Lampbétila 4.01 pH 6.86 pH 9.18 pH
“C pH-arvo pH-arvo pH-arvo
5 4.00 6.95 9.40
10 4.00 6.92 9.33
15 4.00 6.90 9.28
20 4.00 G.88 9.23
25 4.01 6.86 9.18
30 4.02 6.85 9.14
35 4.03 6.84 9.10
40 4.04 6.84 9.07
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Taulukko 12. NIST-puskuriliuokset (jatkoa)

Lampétila 4.01 pH 6.86 pH 9.18 pH
“C pH-arvo pH-arvo pH-arvo
45 4.05 6.83 9.04
50 4.06 6.83 0.01

— HUOM!

Taulukon 12 arvot perustuvat NIST-puskuriliuoksiin. pH-arvot esitetddn 25 °C lampoétilassa. Kemialliset
kaavat ovat seuraavat:
4.01 pH: 0.05 moolinen Potassium Hydrogen Phthalate
6.86 pH: 0.025 moolinen Potassium Dihydrogen Phosphate; 0.025 moolinen Disodium
Hydrogen Phosphate
9.18 pH: 0.01 moolinen Sodium Tetraborate Decahydrate (Borax)

Taulukko 13. Eurooppalaiset puskurilinokset

Lampétila 4.61 pH 7.00 pH 9.21 pH
C pH-arvo pH-arvo pH-arvo
0 712 9.52
5 7.09 9.45
10 4.64 7.06 9.38
15 4.62 7.04 9.32
20 4.61 7.02 9.26
25 4.61 7.00 9.21
30 4.61 6.99 9.16
35 4.62 6.98 9.11
40 4.63 6.97 9.07
45 4.64 6.97 9.03
50 4.66 6.97 8.99
35 4.67 6.97 8.96
6o 4.69 6.98 893
70 4.71 7.00 8.88
a0 7.04 8.53
90 7.09 8.79
05 7.12 877

— HUOM!

Taulukon 13 arvot perustuvat kaupallisesti saataviin teknisiin puskuriliuoksiin, joita kdytetdin joissain Eu-
roopan maissa. pH-arvot esitetdén 25 °C lampotilassa. Kemialliset kaavat ovat seuraavat:
4.61 pH: 0.1 moolinen Sodium Acetate; 0.1 moolinen Acetic Acid
7.00 pH: 0.026 moolinen Potassium Dihydrogen Phosphate; 0.041 moolinen Disodium
Hydrogen Phosphate
9.21 pH: 0.05 moolinen Sodium Tetraborate Decahydrate (Borax)
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Mittauksen ja limpotilan stabiilisuus (Measurement and Temperature stability)

Kalibrointia tehtiessa (katso kohtaa "Kalibrointitila") analysaattori tarkistaa absoluuttisen mittauksen (Meas
Stability) ja l&dmpdtilan stabiilisuuden (Temp Stability) ennen muutoksen hyvaksymistéd. Tassé kohdassa
voit konfiguroida stabiilisuuden saavuttamiseksi sallitun ajan (Stability Time) sekunteina, ja sallitun stabiili-
suuden vaihtelun (Stability Var) 0.1° lisdyksin analysaattoria kalibroitaessa. Seké Stability Time, ettd
Stability Var on konfiguroitu erikseen kohdissa Meas Stability ja Temp Stability.

Konfiguroi ensin Meas Stability; On tai Off. Jos konfiguroit timén On-tilaan, sinun on mééritettava
Stability Time 5 ... 60 s (5 s lisdyksin) ja Stability Var 1 ... 9. Pidempi ajanjakso ja pienempi mittausarvo
varmistavat paremman tarkkuuden kalibroitaessa.

Toista sama menetelméd kohdalle Temp Stability. Jos konfiguroit timén On-tilaan, sinun on maéritettava
Stability Time 5 ... 60 s (5 s lisdyksin) ja Stability Var 1 ... 9 (°C tai °F).

Automaattinen pitotila (Automatic Hold)
Katso kuvaa A-17.

Télla parametrilla voit konfiguroida analysaattorin meneméén automaattisesti pitotilaan aina, kun menet ka-
librointi- tai konfigurointitilaan. Se my0s lopettaa pitotilan automaattisesti, kun poistut kalibrointi- tai konfi-
gurointitilasta. Konfiguroi seuraavasti: mééritd kohtaan Automatic Hold; Present pitidksesi kaikki arvot ja
tilat niiden nykyiselld tasolla, Manual asettaaksesi kaikki arvot ja tilat pitotilassa méaéritetyille tasoille tai
Off, jos et ota titd ominaisuutta kdyttoon.

Aikarajoitukset (Timeouts)
Katso kuvaa A-18.

Kaavion tdssd kohdassa sinua pyydetdan madrittdmaén aika, jonka kuluttua laite palauttaa sinut mittaustilaan
toisesta tilasta (tilandyttd, diagnostiikka tai konfiguroinnin katsominen), kun mitdin ndppéinti ei ole pai-
nettu. Mittaustilassa aikarajoitus rajoittaa myds muun kuin kohdassa "Naytt6" konfiguroidun ndyton katso-
miseen kédytettdvan ajan. Aikarajoitus voidaan konfiguroida erikseen etupaneelille (Front Panel Timeout),
etikdytolle (Remote Timeout) ja digitaaliselle tietoliikenteelle (Dig Comm Timeout). Aika voidaan méaarit-
tdad 5 ... 999 s.

Paivamaiiri ja aika (Date and Time)
Katso kuvaa A-19.

Analysaattorissa on reaaliaikainen kello, joka pysyy ajassa my0s sahkokatkon aikana.

Konfiguroi seuraavasti: syotd paivimiara (Date) muodossa kk/pv/vvvv ja aika (Time) muodossa hh:mm.
Kellona on 24 tunnin kello.

Analysaattorin nimet (Analyzer Names)
Katso kuvaa A-20.

Kaavion téssi kohdassa sinua pyydetdédn yksiloimdin analysaattori. Voit méérittdd sen positionumeron (Tag

Number), position nimen (Tag Name), sijainnin (Location) ja laitteen nimen (Device Name). Jokaisessa voi
olla seuraava maard merkkejé:
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Tag Num 12 merkkid
Tag Name 16 merkkid
Location 14 merkkia
Dev Name 8 merkkid

Namé méadritykset ndkyvét "Status"-tilassa.

Salasana (Passcode)
Katso kuvaa A-21.

Analysaattorin tiedot on suojattu salasanoilla. Tdmai selvitetddan kohdassa "Salasana". Salasanat niille kol-
melle tasolle voidaan méaarittaa tissd parametrissa. Syotd salasana tasolle 1 (Level 1), tasolle 2 (Level 2) ja
tasolle 3 (Level 3). Numero voi olla 0000 ... 9999.

LCD-nayton saiato (LCD Adjustment)
Katso kuvaa A-22.

Voit sdétidd ndyton kirkkautta kaavion téssd kohdassa muuttamalla lukua LCD Adjustment ylos ja alas nuo-
lindppdimilld. Naytossd ndkyvid numeroita (-9 ... 0 ...+9) tulisi kdyttdd ainoastaan ilmaisemaan asteikon
sddtokohta. Himmenné néyttda ylos nidppéimelld ja kirkasta alas ndppédimelld. Kun kirkkaus on mielestési
sopiva, paina Enter.

Tehtaan oletusarvot (Factory Defaults)
Katso kuvaa A-23.

Néytossd Config to Defaults voit jittdd ndima parametrit ennalleen valitsemalla Exit to Config. Voit myods
palauttaa konfiguroinnin tehtaan oletusarvoihin valitsemalla Load Defaults. Tehtaan oletusarvot niytetdan
lihavoidulla tekstilla liitteessd B. Jos teet viimeksi mainitun, sinulta kysytddn Are You Sure? (Oletko
varma?). Vastaa joko Yes tai No ndppdimella.

—AUAROI'I'US

Tehtaan oletusarvojen lataus poistaa pysyvésti timédnhetkisen konfiguroinnin.

Diagnostiikkatila (Diagnostic Mode)

Diagnostiikkatilassa voit:

Katsoa tdmédnhetkisid vikoja ja vaientaa ne hetkeksi
Palauttaa vaiennetut viat

Katsoa diagnostiikan historialokia

Lahetta4 historialokin etdporttiin

Poistaa historialokin

L 2K 2R 2R 2R 2

Diagnostiikkatilaan paéset painamalla Mode néppdintd niin kauan, ettd Diag ilmaisin syttyy. Paina sitten
Enter. Mode néppdimelld voit poistua diagnostiikkatilasta ja menné mittaustilaan. Jos konfiguroidun aika-
rajoituksen aikana ei ole painettu mitddn nippéintd, analysaattori palaa mittaustilaan ja ldhtoviesti jad pitoti-
laan.
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[MEESURE] STATUS | HOLD | CAL| CONEIG m p—— Tilan ilmaizin
Manage diagnostic and fault messages
Dlag ﬁDStiC - FParametri
V|EW FﬂunE = Tamanhetkinen valinta
View Faults, ... Erase History g Valintaluettelon alku ja loppu

Kuva 34. Esimerkki diagnostiikkaniytosti

Kuva 35 esittdd diagnostiikkatilan yldtason rakennekaavion.

Valitse View Faults katsoaksesi ja mahdollisesti vaientaaksesi vikoja. Kéyta ylos ja alas (tai oikeata) nuo-
lindppédinta katsoaksesi muita vikoja. Jos vikoja ei ole, ndytossd lukee No Faults. Paina Enter ndppéinta
vaientaaksesi ndytetyn vian. Naytto kysyy salasanaasi. Vaaralla salasanalla palaudut diagnostiikkavalikon
alkuun. Oikean salasanan jélkeen niyttoon tulee kehote Suspend Fault? (vaiennatko vian?). Jos vastaat Yes,
ndytetddn viesti XXXXX Suspended, missd XXXXX on ndytetyn vian nimi. Joko Yes tai No vastauksen
jilkeen ndytetddn seuraava vika. Kun kaikki viat on vaiennettu, tai niitd ei endé ole, viesti No Faults tulee
nékyviin. Jokainen vaiennettu vika on estetty uudelleen ndkymaésté yhden tunnin ajan siité, kun se on vaien-
nettu diagnostiikkatilassa.

Valitse View History, ja selaa nuolindppdimilla diagnostiikan historiatietoja.

Valitse Demand Report (raporttipyyntd) tulostaaksesi historialokin etdportista. Kytke analysaattorin RS-232
portti kirjoittimeesi tai tietokoneesi sarjaporttiin. Kayta lisdvarusteena saatavaa "Hyperterminaalia”, jos olet
lataamassa raporttia tietokoneellesi. Varmista, etté tietokoneesi porttiasetukset vastaavat analysaattorin port-
tiasetuksia. Katso kohtaa "Etdkaytto".

Jos olet lataamassa raporttia kirjoittimelle, niin sen on oltava sarjaporttikirjoitin, jossa on jatkuva paperin
syottd. Jos kirjoittimesi ei ole titd tyyppid, voit ladata raportin tietokoneelle ja tulostaa sen sitten siit.

Valitse Erase History tyhjentdéksesi historialokin. Tdmé toiminto on suojattu salasanalla. Jos et jo ole ta-

solla 1, néyttd pyytdé tason 1 salasanaa. Védrélla salasanalla palaudut diagnostiikkavalikon alkuun. Oikean
salasanan jidlkeen ndytt6on tulee viesti History Erased (historiatiedot poistettu).
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{ DIAG :| Pravious
E @ o -
- | (View | Suspand Y_ES-.'xm H
1 | Fault Fault? ISuspended _ I |
Mo
—== | Diagnostic *Naxt
View F—— e — = —— .
Faults 1Any Suspended Faults) Pren
Fesuma  —=a= Are Resumed ‘I_I TEVIOLS
Faults -
View -
History Prass YES for
Damand wn-pad Printod Report
Raport .
E_ram e  —— . ___
History —r Eg;-;r;g:eH Ara You Sura? Yoz EEE:E
Mo =777 . |
Kuva 35. Ylitason diagnostiikkatilan rakennekaavio
6. Huolto
—AUAROI'I'US

Tissé laitteessa on komponentteja, joilla on kriittisi turvallisuusominaisuuksia. Ald korvaa niiti kom-
ponentteja muilla komponenteilla, vaan vaihda ne ainoastaan samanlaisiin Foxboron toimittamiin kom-
ponentteihin. Komponenttien korvaaminen muilla komponenteilla voi heikentia tdmén laitteen sahkoturval-

lisuutta ja sen sopivuutta vaarallisii

n tiloihin.

875PH analysaattorin huolto rajoittuu ndppdimiston ja piirikorttien vaihtamiseen. Katso osanumerot vara-
osaluettelosta PL 611-158. Kéyttdjan tekemat korjaukset voivat vioittaa piirikortteja ja mitatoivat takuun.
Suositeltavin tapa on vaihtaa uusi piirikortti vioittuneen tilalle tai ldhettdd se valmistajalle korjattavaksi.
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7. Liite A. Rakennekaaviot

®_— CONFIGURE

Cal Parametears

Autornatic Hold

Timeouts

Date and Tima

Analyzer Names

Passcodes

LCD Adjustment

E
Meas uram ant -—-@
E
Sansor ——-@
Temp Comp _E_@
{If not ORP) .
Display
E
Analog 1 -—@
Analog 2 E
{if Pot HART or FoxCom) -—-@
E
HART Analog
(If installad)
FoxCom _E_@
{Ifinstallad)
E
Diagnostics
Auto Service 1
E
Auto Service 2
Signaled Hald
E
Alam 1 -l—l-@
E
Alarm 2 ——-@
E
Remata ‘——@
HART Digital .E-_.@
(if installed) E
=13
2D

Factory Defaults

Kuva A-1. Konfiguroinnin yléitason rakennekaavio
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] E
Units £ Resalution -
pH - t 0.1pH
t m (ORF) | -——y 0.01 pH
ppm (ISE) = -
Custom g T
E
Scale —a= Chemical Comp
0. 2000 t Standard =
9,904 Custom
! 9999
Q0G0
Q000 l
: E ) E
o] Cust Units Custom Scale amwm| Nurm of Points
OO —l
0.9099
0999 - E —
= ! i
’ .00 ] Basze/Point n —ll-l Custom/Point n ’E|-‘
0.9
Q000 Toista jokaisalle pisteslle

L

Damping

—(D

Maone

5 Saconds

% 10 Saconds
20 Seconds

40 Seconds

120 Saconds

Kuva A-2. Mittauksen konfiguroinnin rakennekaavio
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Electrode

Gass

# Antimony

Other

E

E

E
—I-I Shpe |——-| [sopotential

.

Piositive

Megative

Valence

|

# Monovalant
Divalent

Jos Units = mY tai Custom

Temp Type

MI 611-225

E | Fail Signal

E E
= RTD £ i ATD Type
BALCO 2 Wire 100 €2
# 2 Wirg 1000 L2
3 Wi 100 £2
3 Wirg 1000 L2
- E
Temp Units | Temp Maode
’ Calsius Automatic
Fahranhait ’ Manual 2

Marual

Kuva A-3. Anturin konfiguroinnin rakennekaavio

Lokakuu 2000

E

E

Slo

Kuva A-4. Limpéotilan kompensoinnin konfiguroinnin rakennekaavio

Toista jokaisella pistaalla

Temp Comp
t Standard E -
Ammonia =
Custom
E —]E — E :
Feferance Tamp fe-m= Num of Points e “'- Temp/Pointn = Valua/Paoint n = C
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Display Line n .
Sngle o E g | (n=10rBlank) Line 2
-—E —Eh-
t [Elsal g Measurament Measuremant _..E J
=L Enp;ertzture E_ Temparature [
t % 5;:'”1 E Absoluts (E ol
e . , T
™ Scan Time - Analog 2 or Analog 2 o E
HART ar HART o
2 Seconds FoxCam
= FoeeCom
# 5 Seconds
10 Seconds
20 Seconds
Jos kanavan tila = Dual (kaksi)
E_ Scan Data |—"' Bargraph Min
Exit L&
E
y Measurameant E
\ E
Temperatura £ s Bargraph Max E
! T Abeduie
v Analog 1 o
E
nalog 2 or ) - -
HART or Jos kanavan tila = Single (yksi)
FoxCom [ = CC
Valituissa vaihtoehdoissa on etumerkki “+".
Enter nappaimell 4 tila voidaan vaibtaa valituksi tai ai-valituksi.
Kuva A-5. Niyton konfiguroinnin rakennekaavio
@___ Analag n
n=1or2j
OF
I easuramant —I E E
Temperatura J Kin@4mAlAnalog n p—ae] Kaxd@ 20mafAnalog n
Absoluta
™ Failzafa/fAnalog n
Off
# on E | DC mA/Analog n
E
Pulse Average mAAnalog n I:—--
)

@

63



oy

MI 611-225

Lokakuu 2000

HART Analog b Min m& (HART) 2 Max mA (HART) =t
Of
E
# Measurament L] Failsafe (HART)
Temperatura off
Absdute ! E
. on DC mA (HART)

>

Kuva A-7. HART analogiaviestin konfiguroinnin rakennekaavio

Kuva A-8. FoxCom:in konfiguroinnin rakennekaavio

FoxCom .
Digital E
Analog E-_ FoxCom Analog e Kin mA (FOX) —E- Max mA (FOX) .._l
Dig+ana . ]
Off
’ I easurament Failsafe (FOX)
Temperature o
Absolute E
l on el DC mA (FOX)
L
CC
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Diagnostics E
Select Diag = Select Diagnostic
# Set Diag Limits = Exit E ____@
E
[ VAl Diags —-
Leakage i
TATC Short E
TATC Open E
= /4-20Range |—
y Comp Range =
. Meas Range =
| Glass E'-—‘
JLow Slope =
Preamp E-“—
LAing =
w Coating
(jos Glass)
e | Glass Lo Limit e Glass Cutoff TEmMp f——e
(jos Low Slope)
— E
=g | Slopa Limit -
{jos Preamp)
b= | Proamp Limit E -
{jos Coating)
L] Gzt Limit E -

Walituissa vaihtoehdoissa on etumerkki /.
Enternappaimells tila voidaan vaihtaa valituksi tai ei-valituksi.

Kuva A-9. Diagnostiikan konfiguroinnin rakennekaavio
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™ Auto Service Typalsn E
Off = '@
’ Auto-Clean =™ Service Initiate/#n £
One Point Cal Exit
Twwo Paint Cal Al Selects
Clean + 1Pt Cal 1 ErTE—
Clean + 2Pt Cal T Signaled
) Scheduled
 Diagnostic
. ) E B . |E ]
{if ™ Signaled) {if % Diagnostic) {if + Schadulad)
E
Imput Trigger'#n Salect Diagnosticisn E
High Exit
% Lo t Al Salacts
! Low Slops
o Coat
Aging
{jos mika tahansa kalibrointi)
t {jos ei kalibrointia)
Solutions#n E iif 1 Pt Cal) E
1 User Solutions E = Solution Value/#n .
Smart Cal Buff*
e (if 2 Pt Cal) E
Makyy ainoastazn e Solution Valug 1/#n ——ad Solution Value 2420 |—
Twao Poirt Cal tai
Clean + 2Pt Cal .
]
T1 Setup Tima'#n
E {jos Sanica Type = Auto-Claan)
(jos Servica Type =
rmika tahansa kalibr.)
T2 Hold Time/#n
Walituissa vaihtoehdoissa on etumerkki “+"
E Enternappaimella tila voidaan vaihtaa valituksi tai ei-valituksi.
[
T3 Setup Tima's#n
E ljos Service Type = mika taharsa
T-pIsekalioroimy -
E E— E E
T4 Hold Tima/#n T5 Setup Timefzn Y Trip State m Service Hold/#n
Energized of
t Deenargized ’ on Presant
on Manual

Kuva A-10. Automaattisen huollon konfiguroinnin rakennekaavio

66



QoA

Sarvice Schedulelsn

Daily
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Waekly

Time of Dayl#n

hhmm

M onthly

Pariod by Days

Paricd by Hours

mimpmim| m

]

Day of
Manth
E E Exit
] [ Al
Start Date -
mm/ddyyyy ’ i1
JE W2
Start Time xd
hh:mm *
E
N 28

Valituissa vaihtoehdoissa on etumearkki “ ",

]

Day of Week

Exit

WAl Days

W Monday

# W Tuesday

* Wednesday

% Thursday

* Friday

W Saturday

W Sunday

}

Enter nappaimella tila voidaan vaihtaa valituksi tai ei-valituksi.

¥

Kuva A-11. Automaattisen huollon konfiguroinnin rakennekaavio (jatkoa)

Signaled Hold Mode

#

Signaled Input Trig

Off # High
On Prasant Lo
on Manual

<

Kuva A-12. Viestilléi ohjattavan pitotoiminnon konfiguroinnin rakennekaavio
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Alarm/Alm n
n=1or2)
ol E
Measuramant
- E TripfAlm n [ Eu Set Point n
Temparatura —
Absolute E l Trip High
On Fault E_ Trip Low
I— Controlf/Alm n E
Hysterasis & S Hysteresis n
’ Tirmed —-l
— E E .
= Trig Time 0 |ws—se] 30 Time n -_-.I Off Time n I_
—ed Fault ActfAlm n Faults/&lm n E
IMeas Value E . —
Al
E?E;Zs:nd Fauit -E_ o . &ll Faults
N7 veas Analyzer Faults
Comm Faults
t . Leakags
. Temp
| ATC Cpen
. J d-2U0 Range
| Comp Range
., M=as Hangs
Glass
. Low Slaps
. Preamp
) Aging
Coat

Other Sensar

Trip StatedAlm n

i

Energized

Doanergized

Kuva A-13. Hilytyksen konfiguroinnin rakennekaavio

D)
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E E E
@-—- Configure RBemote E Eaud Rate =Hm= Data & Parity [=—m=Stop Bits
# Port Setlings -t 300 ’ 8, None ’ 1
Update Rate 00 &, Cdd 2
120 B, Evan
’ 2400 7. Oadd
2800 7, Evan
QE00
18200
Updats
Off
5 Baconds
10 Seconds

20 Seconds
t 60 Seconds
120 Seoonds
200 Seconds

GO0 Saconds
1200 Seconds
2800 Seconds

Kuva A-14. Etikiayton konfiguroinnin rakennekaavio

®_-. HART Digital | | Ponl Address L | Preambles —.-@

Kuva A-15. HART digitaaliviestin konfiguroinnin rakennekaavio
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Smart Cal Buffs £
American = i
’ Mist E -
European = o
Special —|
I—— Special E
E .
Buffer 1 E Buf # 1 Mum Paints Buf#1 Ternpn = BUf#1 YValue n -
: Buffer 2 =
Buffer 3 m
Toista jokaiselle pistealle
E p— E
Buf #2 Mum Points  |—ped Buf#2 Temp n Buf #2 Valua n
Toista jokaisella pistealla
, E E - E
Buf #3 Mum Points o Buf#3 Temp n |—w= Buf #3 Yalue n -
Toista jokaisella pisteelle
|__ Tolerance -
WK u-me [loas Stability e
# Off .-E
on Stability Tirmeg —E- Stability Var R
|-— Termnp Stability E
of 2
’ on - e E L E_t
Stability Time j— Stability WVar

Kuva A-16. Kalibrointiparametrien konfiguroinnin rakennekaavio

C1D-~

Automatic Held

-

= Off
Manual

Presant

Kuva A-17. Automaattisen pidon konfiguroinnin rakennekaavio

Front Pansal Timaout

Remote Timeout -

Dig Comm Timaout ;
(if installed)

@

Kuva A-18. Aikarajojen konfiguroinnin rakennekaavio
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@—- Date

mmiddiyyyy

== Time
hhmm

—~(C

Kuva A-19. Piivimaéirin ja ajan konfiguroinnin rakennekaavio

@—-‘ Tag Number

—Eb- Tag Mame

=

Locaticn

E-_

Device Name

Leveld

=

Level 2

Lavel 2

Kuva A-21. Salasanan konfiguroinnin rakennekaavio

Kuva A-22. LCD-niyton siddon konfiguroinnin rakennekaavio

LED Adjustment
i

2D~

Config To Defaults

RC

Exit 1o Config E
Load Defaults | —m Yes tai No

Kuva A-23. Tehtaan oletusarvojen konfiguroinnin rakennekaavio

Are You Sura?

—®
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-

Kuva A-20. Analysaattorin nimien konfiguroinnin rakennekaavio
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8. Liite B. Konfigurointitaulukko

Tassd liitteessé on tietoja, jotka auttavat analysaattorin konfiguroinnissa. Tiedot esitetidén taulukossa, joka
sisdltdd jokaisen kehotteen/parametrin, sen rajat ja tehtaan oletusarvon. Sithen on my0s varattu tila omille
konfigurointimerkinnéille ja huomautuksille.

— HUOM!

Lihavoitu teksti tehdaskonfiguroinnin sarakkeessa ilmaisee "Configure Factory Defaults"-valikon konfigu-
roinnin lopputuloksen.

_II|-E:|is:3-': Ir:lk & l:ﬁlﬁeliﬂﬂ'v'iﬂn- Parametrin Tila omille

oka sisdaltasd kKyselsen rajat korifi inti
: ! onfigurointi-

ehotteen/parametin o n'|-=_rkﬂ'||'u':'uill-=-

Standardi tehdaskonfigu- Lisétietoja ja tila
Kehottest ja parametrit siind rointi Foxborolta omille huoma-
jarjestyksesss kuin ne ndvtetdan toimitettasssa ttuksille
vallkoissa kuljsttasssa,

A

Kuwva Kehotel/P arametri Parametrin rajat kanfigurcinti konfigurointi Lisdtiedot ja huom.

Tehdas- Hayttajan

Config Measurament Measurement
Sensor

Temp Comp

Dis play

Analog 1

Analog 2

(if not HART or Analog)
HART Analog iif installed)
FeecCorn (if irstalled)
Diagnostics

Auto Service 1

Auto Service 2
Signaled Hold

Alarm 1

Alam 2

HART Digital

Remate

Cal Parameters
Autornatic Hold
Timeaouts

Date and Time
Analyzer Mameas
Passcodes

LED Adjustment
Factory Defaults

Measure ment - -
Units pH, mViORP), ppm (ISE), | pH
Custom
Resolution 0.1 pH, 0.01 pH 0.01 If Units = pH

Scale 0.9909 9999 9999 9099 |0 9999 If Units = PFM
0009
Chemical Comp Standard, Custom Standard
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Tehdas- Kayttdjan
Kuwva Hehote/Parametri Parametrin rajat konfigurointi kKonfigurointi Lisitiedot ja huom.
AL Cust Units 5 characters maximum} [T Units = Customn
(Cont) I'Cystom Scale 00099, 0.000, 09,00, 060.0, | 09099
0009
Mum of Points 2 through 21 2
Base/Point n 0 through 2000 a
Custom/Point n 0 through 2000 0.0000
Damping MWone, 5,10, 20, 40, 120 Mione
Seconds
A3 Sersor --- -—--
Electrode Glass, Antimaony, Other Glass If Units = pH
Megativies, Positive If Units = ppm
Slope rrivipH -5016 If Electrode = Other
mfdac
Walanca Monovalent, Divalant If Units = ppm
|sopotantial -20to+160 pH 7.0 If Electrode = Othar
-2000 to +2000 my 1.0 If Units = ppm
Temp Type RTO, BALCO RTD
RTD Type 2 Wirg 100£2 3 Wire 1000£2 Temp Typa = RTD
2 Wira 10002,
3 Wire 100 L2,
3 Wire 100002
Temp Unit Celsius, Fahrenhait Celsius
Temp Mode Autormnatic, Manual Automatic
Fail Signal -20 through +200 by 0.1°C | 25.0 Tamp Mode = Auto
-4 through +2902 by 0.1°F
fManual -20 through +200 by 0.1"C | 0.00 Temp Mode = Manual
-4 through +392 by 0.1°F
A Temp Comp Standard, Ammonia, Standard
Custom
Ref Temp -20 through +200 by 0.1°C | 0.00 If Tamp Comp =
-4 through +392 by 0.1°F Custom
Mum of Points 2 through 21 2
Temp'Point n -20 through +200 by 0.17C | 0.00
-4 through +292 by 0.1°F
Walua/Point ni Currant Scale 0.0
A5 Display Single, Dual, Scan Dual
Secan Time 2,510, 20 2 If Display = Scan
Scan Data Exit, Measurament, Mone selectad

Temparatura, Absoluta,
Analog 1, Analog 2 (or

HART or FoxCom)
Line, Line 1, or Line 2 Measurament, Temperature, | Line or Line 1 = Line if Line Mode =
Absolute, Analog 1, Analog | Measurement Single,
2 tor HART or FoxCom) Ling 2 = Lina 1orLine 2 ifLine
Measurament Made = Dual
Bargraph Min Seso Scals 4] IfLineor Ling 1=
Bargraph Max Sec Scale 14 Measurement,
Temparatura, or
Absolute
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Tehdas- Kayttdjan
Kuva HKehote/Parametri Parametrin rajat konfigurointi konfigurointi Lisdtiedot ja huom.
A Analog n Off, Measurament, Analog T=
Temperature, Absolute fMeasurement
Analog 2 =
Measurement
Min m&Analog n 0.0 If Analog n = o
Max mAAnalog n 14.0 If Analog n= Off
Failsafe/Analog n Off On, Pulse Off
dema/Analog n 3Bt 205 20,50 If Failsafe = On
Average maJS 3Bt 205 10.00 If Failsafe = Pulse
Analog n
AT HART Analog Off, Measurament, Measurement
Temperature, Absolute
Min ma (HART) See Scale 0.0
Meax mA (HART) See Scale Full Scale
Failsafe (HART) OFf, On Off
DC mA (HART) 3810205 20,80 If Failsafe = On
A8 FoxCom Digital, Analog, Dig + Ana | Dig + Ana
Analog (FOX) Off, Measurameant, Measurement If FoxCom =
Temperature, Absolute Analog or Dig + Ana
Min maA (FOX) See Scale 0.0
Meee mA (FOX) See Scale Full Scale
Failsafe (FOX) Off, On Off
DG ma (FOX) 3B 205 20,50 If Failsafe = On
A9 Diagnostics Select Diag, Set Diag Limits | Select Diags
Salact Diag Exit, All Diags, Leakage, All Diags disablad
ATC Short, ATC Open, 4-20
Range, Comp Range, Meaas
Range, Glass, Low Slopea,
Preamp, Aging, Coaling
All Diags Enabled, Disabled Disabled
Leakage Enabled, Disabled Disabled
AT C Short Enabled, Disabled Disabled
ATC Opan Enabled, Disabled Disabled
4-20 Range Enabled, Disabled Disabled
Comp Rng Enabled, Disabled Disabled
Meas Rng Enabled, Disabled Disabled
Glass Enabled, Disabled Disabled
Sat Diag Limits - - If Glass, Low Slope,
Preamp, andfor Coat
anabled
Glass Lo Limit 0.4 through 1.1 by 0.1 mW | 0.5 mW If Glass enabled
Glass Cutoff Temp -20 through +200°C 50°C
-4 through 392°F 122°F
Low Slops Enabled, Disabled Disabled
Slope Limit O through 100 by 1% a0% If Low Slope enabled
Prearmp Enabled, Disabled Disablad
Preamp Limit O through 70 mW by 1 mW | 40 mwW If Preamp enabled
Aging Enabled, Disabled Disabled
Coat Enabled, Disabled Disabled
Coat Limit O through 100 kL2 by 10 kL2 ] 10 kL2 If Coat enabled
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Tehdas- Kayttdjan
Kuva Kehote/Parametri Parametrin rajat konfigurointi konfigurointi Lisitiedot ja huom.
A-10 Auto Servce Type Off, Auto-Clean, Off
One Point Cal,
Two Point Cal,
Clean + 1Pt Cal, Clean +
2Pt Cal
Service Initiate Exit, All Selects, Manual, All disabled If Auto Service Type =
Signaled, Schedulad, Off
Diagnostic
Input Trigger High, Low High If Service Initiate =
Signaled
Select Diagnosfic Exit, All Selacts, Low Slope, | All disabled If Service Initiate =
Ciat, Aging Diagrostic
Schedulad Daily, Waeakly, Monthly, Daily If Servica Initiate =
Period by Days, Period by Scheduled
Hiours
Period of Hours 1toB87ED 1 If Scheduled = Paricd
by Hours
Pariod of Days 110 365 1 If Scheduled = Period
by Cays
Start Date 1011999 to 12/3 172098 100172000 If Scheduled = Pericd
Start Time 00:00 to 23:50 0000 by Days or Period by
Hours
Day of Month All Days and 1 If Scheduled =
1through 28 Manthly
Day of Week All Days and Monday All Disabled If Scheduled =
thraugh Sunday Waeakly
Time of Day 00:00 to 23:59 00:00
Solutions User Solutions, Smart Cal | User Sclutions
Buff
Soalution value, Solution | -2 through +16 pH 0.0 If Units = pH
Walue n -2010 through +2010 mY If Units = mV (QORP)If
1to Full Scale Urits = ppr (ISE)
T1 Setup Time 15-000 15
T2 Hol Time 15-204 15 If ary 1 Point Cal
T3 Setup Time 15-000 15
T4 Hol Time 15-998 15 Ifary 2 Point Cal
Ta Setup Time 15-999 15
Trip State Energized, Deanamized Enargized
Service Hold Off, On Present, On Manual | OFf
A-12 Signaled Hold - -
Signalad Hold Moda Off, On Prasent, Off
on Manual
Signaled Input Trig High, Low High
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Kuwva Hehote/Parametri Parametrin rajat konfigurointi kKonfigurointi Lisitiedot ja huom.
A-T3 Alarm n Off, Measurament, Off
Temperature, Absclute, On
Fault
Trip Trip High, Trip Low Trip High
Sat Point Ses Scale 10.0
Control Hysterasis, Timed Hystarasis
Hystaresis See Scale a If Control = Hysteresis
Trig Time 00.00 to 99,09 0.0 If Control = Timed
On Time 00.00 to 99,99 0.0 Time in minutas
OFf Time 00,00 to 99,99 0.0
Alarm Fault Act Meas Value, Meas and Walid Meas Accessible from Level
Fault, Valid Meas 1 Passcode only
Fault Exit, All Faults, Analyzer Al Faults If Alarm Fault Act =
Faults, Comm Faults, Meas and Fault
Leakage, Temp, ATC Open,
4-20 Range, Comp Ranga,
Meas Range, Glass, Low
Skbpe, Preamp, Aging, Coat,
Other Sensar
Trippad Stata Energized, De-enargized
De-enargized
A-14 Remote Options Port Settings, ---
Update Rate
Baud Rate 300, B00, 1200, 2400, 4800, | 19200 If Remota Options =
QE00, 19200 Port Settings
Data & Parity 7 0dd, 7 Even, 8 Odd, & Hona
4 Even, § Mone
Stop Bits 1,2 1
Update Off &, 10, 20, 60, 120, 300, | 600 If Remote Options =
GO0, 1200, 3600 Updata
A5 HART Digital - - If HART is installad
Poll Address 0to 16777215 by 1 0
Preambles Sto 255 by 1 5
A-16 Cal Parameters American, MIST, Europsan, | American
Special
Tolerance 0.0 through 2.0 0.5 pH
Meas Stability Off, Cn Off
Stability Time & through &0 by & 5 If Meas Stability
Stability var 1 through @ by 1 g =0n
Temp Stability Off, On Off
Stability Time & through 60 by 5 5 If Tamp Stability
Stability ‘ar 1 through @ by 1 9 =0n
Special Euffer1, Buffer?, Buffer3 IfCal= Special
Buf #n Mum Paoints 2 through 21 2
Buf #n Temp n -20 through +200 by 0.1°C | 0.0°C
-4 through +2392 by 0.1°F 32.00°F
Buf #n Yalue n -2.00 through +16.00 pH 0.0
Automatic Hold Off, Present, Manual Manual
A7 Timeouts - -
Front Pamel Timaout 5to 999 G000
Remata Timeout 5to 999 G600
Dig Comrm Tirmeout 5to Q999 G600 If Dig Comm installad
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Kuva Hehote/Parametri Parameatrin rajat konfigurointi konfigurointi Ligitiedot ja huom.
A-T8 Date and Time --- ---

Date 1/01/1999 to 12/3 172098 Real date

Time 00:00 to 2359 Real fime 24-hour format
A-19 Analyzar Names -- -

Tag Number 12 characters {blank)

Tag Mama 16 characters {blank)

Location 14 characters {blank)

Devica Mama & charactars {blank)
A-20 Passcodes - ---

Leval 1 0000 o 2050 0800

Leval 2 0000 o 2020 a0

Leval 3 0000 o 2020 a0
A-21 LZD Adjustment -9to 0o +9 il
522 Config To Defaults Exit to Config, Exit to Config

Load Defaults
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